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n
1. Kit Optimo
Alimentacidn Comprobador Cable de
de cable C2 alimentacion
Ratén
Llave de
hardware
digital A4, A6y A8
Adaptadores
Cargador de tacografo
integrado
Kit Opti Adaptador B para
It Optimo banco de rodillos e

interruptor flexible

Llave de Llave de Llave de Compro
hardware para hardware  hardware bador de
Bluetooth 1324 2400 cable C1

1.1. Kit Optimo Light

Alimen Llave de
Kit Optimo tacion hardware digital

Llave de Adaptador B para  Adaptador
hardware banco de rodillos e de tacégrafo
para WiFi interruptor flexible A8
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1.1. Kit?Optimo

Optimo? Protector de pantalla Alimentacion

=
DIGITAL
e CEX]

Llave de hardware
digital

2. Fuente de alimentacion: Optimo y Optimo Light

Bateria de Encendido/apagado

montaje a
presion
Toma de
alimentacién
para conexién a
red eléctrica o
adaptador de
vehiculo

= Bateria de iones de litio de 14,4 V con una autonomia aproximada de 4 horas.
= (Carga: alimentacién de 230 V CA o conector a cargador de vehiculo.
= Tiempo de carga: normalmente, una hora. En el primer uso, una noche completa.

= Tiempo de carga de Optimo Light: normalmente, hasta 4 horas.
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2.1. Fuente de alimentacién: Optimo?

Encendido/apagado

Conectores DIN Puertos USB

3. Pantalla principal de Optimo

= Optimo es compatible con todos los tacégrafos digitales y analdgicos. Para utilizar Optimo Light es
posible que se necesiten otros cables. Consulte la siguiente tabla.
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4. Caracteristicas de Optimo, Optimo Light? y Optimo

Componente Kit Optimo Optimo Light Optimo?
Puertos USB externos 4 2 2
Bluetooth Si No Si
WiFi Si Si Si
Ratén externo Si No No
Camara Si No Si
Lector de Smart Card Si Si Si
Llaves de hardware Digital, 2400, 1324 Digital Digital
Conectores E/S A B,CDEFG A B, C Ninguno. Solo

conectores DIN

Cables de adaptador Conector A4, A6, A8B,Cly A8, B Ninguno

C2
Sensores, Si No No
comprobacion
Tiempo de carga de la 1 hora 4 horas 2,5 horas
bateria
Cargador de coche Si No No
Atenuacion de pantalla Si No Si
Rotacion de pantalla Si No Si
Protector de pantalla Si No Si

5. Modo Reposo

5 minutos de Pantalla en blanco; los programas Toque la pantalla para activarla
inactividad siguen funcionando
30 minutos de Optimo se apaga Pulse el botén de encendido en la
inactividad parte posterior para reiniciarlo
= Apagado.
f Calibration PaSO 2
Tache Swa Toque el
Paso 1 @ ° a

Toque el icono de

Windows

» Al Programs

botdn Apagar
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6. Primeros pasos

= Cémo configurar su Optimo

6.1. Iconos de la barra de tareas

6.1.1. Configuracion del centro técnico

= Al encender Optimo por primera vez, hay que introducir varios detalles en una serie de
pantallas de configuracion.

=  También puede acceder a las pantallas de configuracion en cualquier momento, tocando aqui.

10:36

06/02/2014

= Después de seleccionar el idiomay el pais, introduzca los detalles del centro técnico.
Rellene todos los campos.

% ( — Configuracion del Centro Técnico )

Nombre de empresa [Cc—mpany Name A |
Direccion (Line 1A l

[Line2 A ]

[Line3 A ]

[Linea A ]
Codigo postal [ Postcode A ]
Pais [Country A l
Nimero de teléfono (0123456789 |
Ntmero de fax (9876543210 ]
Correo electronico | A@domain.com |

1911
06/01/2016

T -
Fi lflﬂ o

= Para acceder a otras pantallas toque las flechas situadas en la parte superior de la
pagina, si estdn destacadas.

< n n Workshop Settings >

‘\'m Question

Button Mark

Arrows

= El botdn “Inicio” permite cerrar las aplicaciones y regresar al escritorio de Windows
o a la pantalla principal de la aplicacion.




Xstoneridge | OPTIMO

= Esta pantalla muestra varios detalles de su centro técnico y permite seleccionar y
configurar los bancos de rodillos. Rellene todos los campos.

s ( — Configuracion del Centro Técnico ) ‘

Nidmero de autorizacion I Station A ]
Fecha de autorizacion I 12/12/2015 ]
Nitmero de precinto autorizado [ Station Seal A ]
Fecha de la proxima calibracion [ 12/12/2020 ]
Alarma de aviso de calibracion I 365 ]
Tipo de banco de rodillos I SRE 9500 ]
Configuracion banco de rodillos I *hE LA l
Anadir Factor de correccion del neumatico | Si I No I
Prueba de velocidad en banco de redillos manual I 99km/h ]

19:13 |
06/01/2016 |

Wi
al Ay

= Lasiguiente pantalla establece la longitud de la distancia fija y el nUmero de fases, asi
como opciones para las pruebas de banco “Estandar” o “Personalizadas”. Para obtener
informacidn sobre las pruebas de banco personalizadas, consulte el capitulo 8, pagina 28.

A ( — Configuracion del Centro Técnico ) ‘

Longitud de la distancia Fija [ 1000m ]
Distancia Fija 1 [ 8 l
Distancia Fija 2 [ 8 l
Prueba de banco de tipo analogico [ Estandar l
Test de configuracion prueba de banco [ Fkkkk l
ID Pan Inalambrico [ FFFF l
ID Canal Inaldambrico [ 31 17 l

w1 |
06/01/2016 |

W B & PR W

ANTES DE USAR OPTIMO POR PRIMERA VEZ, ES NECESARIO CUMPLIMENTAR TODA LA
INFORMACION DE ESTAS PANTALLAS.
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6.1.2. Conexion a una red wifi
= Toque el icono de Internet.

0L/C8/2013

5

Mot connected

= Seleccione la red y toque el botdn “Conectar”.

:ﬂﬂ Connections are available

Wireless Network Connection ~
SREWlanProd M
SREWlanl ‘._ﬂ‘

o
-

"{_p' Information Yeat over this network might
be visible to others:

7] Connect ically

Other Network ‘-.ﬂ.'

Open Netwerk and Sharing Center

6.1.3. Bluetooth
= |ntroduzca la llave de hardware para Bluetooth en el puerto USB. Pulse la flecha blanca.
Aparecera un icono de Bluetaqoth.

11:35
14/01/2014

= Enlaventana emergente, toque “Agregar dispositivo”. Se abrird una nueva pantalla con
otros dispositivos Bluetooth cercanos. Toque el dispositivo seleccionado y siga las
indicaciones para emparejarlo a Optimo.
(=]
U uf' Add a device
Select a device to add to this computer

Windows will continue to look for new devices and display them here.

Add a Device
Allow a Device to Connect — Other @ Prone

. | Bluetooth e Bluetooth
Show Bluetooth Devices Jﬂ Other ) Phone
Send a File

Receive a File

Join a Personal Area Metwork

Open Settings

What if Windows doesn't find rmy device?

Remove Icon

6.1.4. Conexiones inalambricas

= Hay dos indicadores de conexiones inaldmbricas en la barra de tareas: una para la
conexidn al tacégrafo y la otra para la conexidn al banco de rodillos. Cuando no estan
conectados, aparecen en rojo. Se muestran en verde cuando estan conectados.

Tacdgrafo y banco de rodillos desconectados Tacdgrafo conectado. Banco de rodillos desconectado

= 09:16 o 09:34
OF 2 il 8 o/0e2015 @ 26 %l 400005
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6.2. Conexiodn a los tacografos

=  Se entregan 3 llaves de hardware para los tacografos Digital, 2400 y 1324. Se introducen en el
conector de programacion, como se muestra. Espere 5 segundos después de introducirlos antes
de abrir los programas.

= Los tacdgrafos también pueden conectarse mediante los cables MKII existentes a través de los
cables de adaptador suministrados. Esta es la Unica forma de conectar los tacografos redondos.
= Optimo Light y Optimo? se entregan solo con la llave de hardware digital.

6.3. Calibracion y programacion

= Altocar 5 , Optimo detecta el tacégrafo conectado. Si no es posible detectar el
@9 tacdgrafo, aparecera la siguiente pantalla. Seleccione el tipo de tacdgrafo.
s

n Seleccion de tacografo

1314 1318 1319 1324 1381

2200 ‘ 2400 8300 8400 Efkon
EGK100 M1N1 SE5000 Smartach ‘

P o @ [ o

12:15
17/03/2016
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7. Programador MKIIl de Optimo: pantallas principales

= Cuando se detecta o selecciona un tacografo, se abre la siguiente pantalla.

= En estas pantallas, es posible seleccionar los iconos resaltados. Los que aparecen atenuados no se

pueden seleccionar.

n Programando tacoégrafo SE5000

3 = 2 3 >
/ 30 90 ,_0
|‘IIII’|
Leery Informacion Prueba de Distancia Fija Simulador de Prueba de
Modificar Tacografo Banco 1 velocidad RPM C3
= @ | &
@ I""'"’l AR
DTCs Distancia Fija Banco de Prueba de
2 Rodillos Reloj
ﬁ Y Y I
'9 ’9 AR W
PIN de Tarjeta Prueba Datos Prueba Datos Prueba 1000 Configuracion

Serie

CANbus

m

de sensor

| " |

0) I

15:35
17/03/2016

=8 =

= Enlos siguientes apartados se explica brevemente la funcién de cada icono.

Leer y modificar datos

Informacién del tacégrafo

Prueba de banco
Distancia fija 1

Simulador de velocidad

Prueba C3 RPM

Codigos de error de diagndstico (CED)

Prueba del factor k

Capitulo 7.1
Capitulo 7.2
Capitulo 7.3
Capitulo 7.4
Capitulo 7.5
Capitulo 7.6

Capitulo 7.7

Calcular el DIL
Distancia fija 2

Banco de rodillos

Comprobacion del reloj

PIN

Comprobacidn de datos en serie
Comprobacidn de datos bus CAN
Prueba de 1000 m

Configuracidon del sensor

Restablecer valores del tacégrafo

Capitulo 7.8

Capitulo 7.9

Capitulo 7.10
Capitulo 7.11
Capitulo 7.12
Capitulo 7.13
Capitulo 7.14
Capitulo 7.15
Capitulo 7.16
Capitulo 7.17
Capitulo 7.18
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7.1. Leer y modificar datos

= Seleccione E/ en la pantalla de programacién del tacdgrafo.

Leery
Modificar

= Los parametros se modifican tocando los valores de la columna “Configuracidon” o, en el caso de
algunos pardmetros, seleccionando los botones correctos. Se abrird una nueva pantalla con el
teclado correspondiente.

Nota 1: En todos los casos, una vez que se han modificado los pardmetros, al tocar la tecla Enter
la informacion se envia inmediatamente al tacégrafo. Es posible acceder a mds pantallas con las
flechas resaltadas de la parte superior de la pagina.

Nota 2: En algunos tacdgrafos, como el Actia, cuando se modifica un pardmetro, cambia de color
para mostrar el cambio, pero este no se envia al tacografo hasta que se toca el botdn Inicio de la
parte superior de la pagina. Al tocarlo, se envian todos los datos.

n Parametros Anexo 1B ) ( n Parametros CAN )
Parametros Configuracién Parametros Parametros Configuracién Parametros
Hora 15:54 OP factor eje (I/R) 10,000
Fecha 17/03/2016 TCO1 velocidad 20ms 50ms \
Hora Compensada 00:00 Reiniciar pulso Desactivar Activar
0Odémetro 287,7 Ajustar CAN de viaje ISO MAN DAF

Factor k 4000 A-CAN Activar Desactivar

Factor | 3000 A-CAN tipo Estandar Répido Ag;’;'ii“j’g"
Factorw 4000 A-CAN diagnostico ISO Mercedes

= =
e TS s a 155
W 0 C7 ] 17/03/2016 J = 17/03/2016

= Para cambiar un valor, utilice la tecla de retroceso para eliminar los caracteres e introduzca un
valor nuevo. Después, toque la tecla Enter para actualizar el tacdgrafo.

= Toque el botdn Inicio para volver a la pantalla principal de programacion.

Esc E ERER Retroceso
Tab a [ 4 H 5 H Alternar
Blog Mayus m [ 7 H 8 H Espacio
Mayus n l H 0 H Enter
e . 157

> 17/03/2016
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7.2.

Informacion del tacografo

Toque
T

Informacién
Tacégrafo

Disponible en todos los tacdgrafos digitales. Se requieren llaves de hardware o cables con
adaptadores para los tacdgrafos 1324 y 2400.

s — Informacion Tacografo

Proveedor del sistema

Fecha de fabricacién

Niamero de serie:

Numero de hardware

Version de hardware

Nimero de software

Version de software

Nombre del sistema

Continental Automotive GmbH H.-Hertz-Str.45 78052 VS-
Villingen Germany

12/10/2012

00000000002783984
1381.2070000065
00000000000000648/A2C84078100
020

039

TCO

oed0 | |

f L]
di, lfl:'ll J

28/01/2016 |
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7.3.

Prueba de banco

Toque

|

Prueba de
Banco

Para tacégrafos del tamano de radio, estas pruebas se realizan de forma semiautomatica con un
temporizador de cuenta atras que muestra el tiempo que falta para cada fase de la prueba.

Para los tacégrafos redondos, se debe seleccionar primero una escala de velocidad.
Nota: Para la calibracidon es necesario realizar una comprobacidn de reloj, antes o después de
una prueba de banco analdgica.

Para todas las pruebas de banco, siga las indicaciones en pantalla y seleccione los botones,
tareas, etc., seglin corresponda.

Prueba de banco digital

n Espaiia; Prueba de banco SE5000

Prueba completada. Por favor, pulse boton de casa para salir

Prueba de banco analdgica
n Espana Prueba de banco = 8400, escala de velocidad - 125km)

Abra el tacografo y compruebe que la hora del reloj es +- 5 minutos, Q
apunte la lectura del odémetro y cierre el tacégrafo v/




Rt
D
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7.4. Distancia fija 1

=  Tocar permite determinar el factor “w” utilizando el método fisico de situar un
emmes] puntero fijo sobre una distancia fija.

Distancia Fija
1

= Se muestra el valor “w” de cada fase. Realice el nUmero de fases adecuado, siguiendo las
indicaciones.

R — Distancia fija 1 20m
| T T e — o r—

Conduzca hasta el punto Ay pare

Primer impulso recibido

Introduzca la distancia recorrida: 2 ‘mrn

e Conduzca hasta el punto By pare @

Primer impulso recibido

Introduzca la distancia recorrida: ‘mrn

T o - 07:12
T A g1 /2016

=  Prueba finalizada.

& — Distancia fija 1 20m
| Prueb1: w=7998 Prueb?: w=7995 Prueb3: w= 7950 Prueb4: w= 28104

Porcentaje de error = 2%

Mediaw =8012k =8012

;Enviar esta configuracién al tacografo?

ul m 07:10
S L L aamg 06

= Para los tacdgrafos redondos, se mostraran los pardmetros del interruptor DIL, que hay que
configurar manualmente.
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7.5. Simulador de velocidad

=  Toque P y, a continuacién, toque la casilla “Velocidad” e introduzca la velocidad
QP> deseada. Por ultimo, toque el botd

Simulador de
velocidad

N — Simulador de velocidad
Factork | }2{00 |
1,

Velocidad | 25 |
Distancia 8.762km

Aumentar la
velocidad
Detener
Reducir la la
velocidad prueba

o 07:17
ML e | |

7.6. Prueba C3 RPM
= Conecte el cable E con el adaptador A6, solo para Optimo. Toque .

C3 RPM test

n Prueba del sensor de revoluciones

Desconecte el conector rojo del tacografoy
conéctelo al cable 8

Ponga el motor a 1000RPM y pulse

Calculando impulsos por revolucién PPR = 8,000

« Enviando resultado al tacégrafo @ OJ

& 10:42
Wb Wi
21/08/2012
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7.7. DTC
= Toque N
=3

DTCs

X - | ES >
Descripcion del coédigo Registro de Incidencias
0

003000 Fallo en la salida V-Pulso (B7)

000ATO Fallo CAN

Para mas informacion sobre los codigos DTC pulsar el botdn de Ayuda
Para borrar todos los DTC’s pulse aqui @

07:18
28/01/2016 | |

| =
! lfl:ll L

= Los errores actuales deben resolverse antes de que el vehiculo abandone el centro técnico.

7.8. Prueba del factor k

= Toque y, mediante un cable G con adaptador A6 solo para Optimo, en un 8400,

G 1318 o0 1314, proporcionara una lectura del factor k.

Prueba Factor
k
n Prueba del factor k

Enviando impulsos al tacografo

« Factork=8252




Rt
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7.9. Calcular el DIL

= Toque para introducir el factor w. Configuracién del interruptor DIL: el factor wy
el factor k exacto se mostraran a la izquierda. Esta funcién no requiere
Calculo de conexién a un tacdgrafo.

microinterrupt

— DIL calculate

Enter w Factor 0

w Factor 7569

k Factor 7567

DIL swiktches 135 19

11:19

© 06/02/2014
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7.10. Distancia fija 2

= Tocar permite determinar el factor “w” utilizando un dispositivo externo como
[eren] método fisico, como un interruptor flexible o barreras luminosas sobre
veendefie - una distancia fija. Conecte el interruptor flexible o el dispositivo de
barrera luminosa con el adaptador B.

= Se muestra el valor “w” de cada fase. Realice el nimero de fases adecuado, siguiendo las indicaciones.

s — Distancia Fija 2 (20m)
| I e e r— e r—

Punto de partida para la conduccion A

Pulsos recibidos, continua hasta el punto B y luego parar @

= Y ; 07:21
T\ Yo28/mene ||

=  Prueba finalizada.

s — Distancia Fija 2 (20m)
|

Porcentaje de error = 0%

Mediaw=8112k=8112

:Enviar esta configuracion al tacografo?

07:20
28/01/2016 | |

i Ifﬂ .J

= En el caso de los tacégrafos redondos, se mostrard la configuracidn del interruptor DIL, que debe
modificarse manualmente.
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7.11. Banco de rodillos
= Tocar permite seleccionar la prueba de banco de rodillos o la comprobacién
de la velocidad.

Banco de
Rodillos

s — Stoneridge Banco de Rodillos

Comprobacion de

Banco de Rodillos Velocidad

o8| |

28/01/2016

W B & W W

[—

= Con el vehiculo en marcha, toque “Comprobacion de la velocidad”, compruebe la velocidad del
banco de rodillos y comparela con la velocidad del tacégrafo, es decir, compruebe una velocidad
con respecto a otra.

s “ Comprobacion de Velocidad

Conducir el vehiculo para comprobar la velocidad

5 0 Km/h

Pulsar el icono de la casa para finalizar la prueba y volver al menu principal

078 | |

28/01/2016 ||
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Para un banco de rodillos Stoneridge, cuando toque “Banco de rodillos”, Optimo determinara los
factores w y |. Cuando finalice la comprobacidn, los resultados se pueden enviar directamente a
los tacdgrafos de tamafiio de radio, tras lo cual aparecera una pantalla de confirmacion.

N n Banco de rodillos Stoneridge

w=7999
k=7999
[=3053

La configuracién se enviara al tacégrafo cuando el vehiculo se detenga

o728 | |

28/01/2016

(=

ofe 1 Ny

En el caso de los tacdgrafos redondos, se mostraran los factores w, k y |, asi como la
configuracion del interruptor DIL, que debe modificarse manualmente.

n Banco de rodillos Espanol
|

W media = 8022pul/km
k =8031pul/km
[=3000mm

1 _3_ 9 _ Configuracion de los microinterruptores
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7.12. Comprobacion del reloj
=  Toque

para comprobar la precisién del reloj y ajuste la hora local y UTC, si
@ fuera necesario. En el caso de los tacografos redondos se requiere un médulo
Prueba de de comprobacién del reloj que solo comprueba la precision del relo;j.

Reloj

= Optimo viene configurado de fabrica con la hora UTC.

= En los tacégrafos digitales, todos los ajustes de hora deben realizarse desde este menu.

Prueba de Reloj

OPTIMO fechay Hora UTCy fecha Hora local y fecha
hora del tacégrafo del tacégrafo

18 mar 2016 18 mar 2016 18 mar 2016

Enviar al Prueba del reloj
tacografo del tacégrafo

Ponga la hora
local +30
minutos

Ponga la hora

local -30
minutos
3 - 08:21
- o e
7.13. PIN
= Toque A para introducir el PIN de la tarjeta del centro técnico. Disponible solo en

SE5000y DTCO 1381.

PIN de Tarjeta

Introducir PIN

08:23
18/03/2016




Xstoneridge | OPTIMO

Rt
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7.14. Comprobacion de datos en serie

= Toque H
~

Prueba Datos
Serie

Parametros

Valor

Informacién adicional

Fecha

Identificacién del conductor
Hora

Identificacion del 2 conductor
Odémetro

Estado Conductor 1
Odémetro del viaje (parcial)

Estado Conductor 2

11010001

05/09/2012

1005383,2 km
00000000
5,0 km

00000000

n SE5000 Prueba de datos en serie

Factor k

Estado del tacégrafo

Velocidad

Namero de identificacion del vehiculo
Sobrevelocidad

Matricula

Velocidad del motor

Estado de trabajo

RMS

para ver los datos en serie del tacdgrafo a través de los cables Fy Hy el
adaptador A4 para el SE5000, o los cables X y H y el A4 para un 2400, solo
para el Optimo.

8000 Impulsos/km
11000000

0,0 km/h
g@@@@@@@@@

75 km/h

0,000 Revs/min
00001001

UK

7.15. Comprobacion de datos bus CAN

= Toque h
Prueba Datos
CANbus

Fecha

Hora

Hora de desconexion
Odoémetro

Odémetro del viaje (parcial)
Velocidad

Velocidad eje de salida
Sobrevelocidad

Conducir

05.09.2012
12:34
+01:+00
509,9 km
0,0 km

0,0 km/h
0,00 Revs/min
Invalido!

Invalido!

SE5000 Prueba de datos CANbus

Parametros

Actividad del conductor

Actividad del acompanante
Tarjeta del 1 conductor
Tiempo del 1 conductor
Tarjeta del 2 conductor

Tiempo del 2 conductor

para ver los datos de bus CAN a través de un cable V y un adaptador A.

Invélido!

Invalido!

Invalido!

1111

Invalido!

1111
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n
7.16. Prueba de 1000 m
= Toque . Se mostrara el factor k. Toque el botén verde Aceptar.Se iniciara la
Eﬂ comprobacidn y aparecera un circiNo rojo con un contador de cuenta atras.
Prueba 1000
R A [ 7
e Factork 8000
e Primera Lectura del Odometro 394023.13km

Comenzar prueba

e Segunda Lectura del Odometro Okm
Distancia om Error 0%
Conducida ' _ |

07:29

ey ®
L WY g6 -

=  Prueba finalizada.

O KA

s Factork 8000

* Primera Lectura del Odometro 391023.13km

Comenzar prueba

Iniciar Prueba, Velocidad 50Km/h durante 72s. Verificar
velocidad en la pantalla del Tacégrafo sea 50Km/h +/ -

1Km/h
* Segunda Lectura del Odometro 391024.135km
DiStAnCie 1005.000m  Error -0.50% Prueba
Conducida superada

07:30

u— =
LY e -
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7.17. Configuracion del sensor

= Toque para poder seleccionar un tipo de sensor en algunos tacdgrafos.

]
w

Configuracion
de sensor

= La pantalla que se muestra a continuacién corresponde a un VR2400.

= Para conectar un sensor encriptado, toque “Emparejar”.

n Emisor Configuracion

Configuracié

Parametros ol Parametros
Emparejar sensor Emparejar
Tipo de emisor Codificado 4 Hilos 3 Hilos Proximidad Codificado
Y e .
(3 | A F o 10:44
21/08/2012
=  Prueba finalizada.
nn Emparejando el emisor “n Emparejando el emisor
Emparejando el emisor......Espere, por favor Emparejamiento realizado con éxito

oo =m Il «vor ==

2400 W 2400

"

. = 1045 o 1045 "
04 O[] ) A el
21/08/2012 21/08/2012




7
ftoneridge | OPTIMO *’E{;'?ﬁ”“‘

= Enlos tacégrafos digitales de 3.2 generacidn activados después del 1 de octubre de 2012, aparece
la siguiente pantalla. La 2.2 fuente de movimiento se activa seleccionando el bus CAN adecuado
o la opcién C3. Para el bus CAN, también hay que seleccionar un vehiculo “Pesado” o “Ligero”,
porque los datos se transfieren a una velocidad de bits diferente.

= Sise activa C3, se debe introducir un factor de velocidad derivado del valor del factor | para intentar
que las dos sefiales de velocidad concuerden en la maxima medida posible. Consulte la tabla 1.

= Para forzar el emparejamiento de un emisor digital, toque “Emparejar”.

n Emisor Configuracion

Configuracio

Parametros o Paramgtros
Emparejar emisor Emparejar
Tipo de emisor Codificado
o Fuﬁem}te o~ C3 encendido  Apagado  Solo A-CAN Sélo C-CAN SEY(E e :
movimiento CAN encendido

Tipo de CAN- 2°

n:gsggleegio Vg?&;‘gf vehiculo > 3500Kg. Vehiculo < 3500 Kg.
FRET ce(é'elodc‘ad 24 Fijar Factor Velocidad
DR} SN 18/23:3/27016
Tabla1
C3-Factor | Minimum L Maximum L C3-Factor | MinimumL | MaximumlL

13 1563 1688 29 3563 3688
14 1688 1813 30 3688 3813
15 1813 1938 31 3813 3938
16 1938 2063 32 3938 4063
17 2063 2188 33 4063 4188
18 2188 2313 34 4188 4313
19 2313 2438 35 4313 4438
20 2438 2563 36 4438 4563
21 2563 2688 37 4563 4688
22 2688 2813 38 4688 4813
23 2813 2938 39 4813 4938
24 2938 3063 40 4938 5063
25 3063 3188 41 5063 5188
26 3188 3313 42 5188 5313
27 8318 3438 43 5313 5438
28 3438 3563 44 5438 5563
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Es fundamental que la velocidad de la segunda fuente concuerde en la maxima medida posible
con la velocidad del sensor de caja de cambios. Para comprobarlo, y corregirlo si fuera necesario,
pulse la flecha arriba del tacégrafo una vez para ver la pantalla con la fuente de velocidad doble,
como se muestra a continuacion.

Stoneridge Electronics

Haga circular el vehiculo a 50 km/h y ajuste el factor de velocidad C3 hasta que la velocidad 2
esté tan cerca de la velocidad 1 como sea posible. La diferencia entre las velocidades 1y 2 no

debe ser superior a los 10 km/h.

7.18. Restablecimiento de los valores del tacégrafo

Toque - para enviar un impulso de restablecimiento de valores, simulando una
2%  situacion de Encendido/apagado que restablece los valores
Resetear predeterminados del tacdgrafo. El Optimo no mostrara ninguna pantalla.

tacografo

Sin embargo, se producirduna interrupcion en la visualizacion del tacégrafo.
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8. Prueba de banco personalizada

= En los tacdgrafos analdgicos, las pruebas de banco personalizadas permiten que el técnico fije
unos parametros de velocidad y trabajo Unicos, en aquellos paises donde estos esté permitido.
Para configurar una prueba de banco personalizada, vaya a la pagina 3 de “Configuracién del
centro técnico” y, a continuacidén, toque las estrellas de la casilla situada junto a “Test de
configuracion prueba de banco”, en la 3.2 pantalla de “Configuracidn del Centro Técnico”.

( n Configuracion del Centro Técnico )

Longitud de la distancia fija l 20m I
Distancia fija 1 [ 4 ]
Distancia fija 2 [ 4 ]
Prueba de banco de tipo analogico [ Estandar ]

|

Test de configuracion prueba de banco w

3 . & 14:36
' T 22/05/2013

= Introduzca un PIN, que puede obtener de su representante de SRE o proveedor habitual.

A ] 7

1 2 3
4 5 6
7 8 9 =
:
,T\ 14:37

J Tt 200052013
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= Toque “Personalizado” para introducir hasta 15 pasos de comprobacidn de la velocidad.

n Configuracion

Seleccionar tipo de prueba de banco | Estandar | Spersonalizado

de Banco Analogica )

Prueba de Velocidad- Paso 1

Prueba de Velocidad- Paso 2

Prueba de Velocidad- Paso 3

Prueba de Velocidad- Paso 5

Prueba de Velocidad- Paso 6

|

[ |

l l

l |

Prueba de Velocidad- Paso 4 ( ]
I |

l |

[ 1

Prueba de Velocidad- Paso 7

T - 1437
(i

Y 2/05/2013

= Toque una casilla vacia junto a cada paso de la Prueba de velocidad e introduzca la velocidad
y la duracién del paso.

n Entrada a test de velocidad

Por favor indicar velocidad |40 \ Km/h

Por favor indicar duracién 60 \Segundos

AN —
0
? NP 14:38

=" 22/05/2013
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= Para borrar un paso, toque la cruz de la casilla roja y luego el icono de la papelera. El paso se
habra borrado.

n Configuracion Prueba de o Analogica )
Seleccionar tipo de prueba de banco | Estandar | \Pezgonalizado I
Prueba de Velocidad- Paso 1 [ 40km/h durante 60 segundos \\ ] m
Prueba de Velocidad- Paso 2 [ 0km/h durante 60 segundos \-Pm
Prueba de Velocidad- Paso 3 | 60km/h durante 60 segundos |3
Prueba de Velocidad- Paso 4 [ 100km/h durante 60 segundos ] M <

Prueba de Velocidad- Paso 5 [ \

Prueba de Velocidad- Paso 6 [ ]

Prueba de Velocidad- Paso 7 [ ]
’:T . Y g 14:38

(J = 22/05/2013

= Cuando haya introducido todas las velocidades, toque la flecha roja de la parte superior derecha
para introducir hasta 5 pasos para la prueba requerida. Toque una casilla vacia junto a un paso
de la “Prueba requerida”.

( n Configuracion Funcionamiento/Tiempo )

Prueba requerida- Paso 1

Prueba requerida- Paso 2

Prueba requerida- Paso 4

[
[
Prueba requerida- Paso 3 [
[
[

Prueba requerida- Paso 5

14:39
TS %
G« 22/05/2013
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= Toque la prueba requerida e introduzca la duracién de la misma.

n Entrada Prueba Funcionamiento

Por favor seleccionar une R a [ 2 ]
Por favor indicar duracioi ‘ 60 \ Segundos
N E
- 5 6 || |
KLY 7 || 8 || o [
0 —
”";\ L P 14:39

U 22/05/2013

= Una vez introducida la ultima prueba requerida, toque la flecha roja de la parte superior derecha
o el botdn de inicio para salir del procedimiento de configuracion.

( n Configuracion Funcionamiento/Tiempo )

Prueba requerida- Paso 1 [ Trabajo activo durante 60 segundos 1 %)
Prueba requerida- Paso 2 [ Disponible durante 60 segundos ‘ %)
Prueba requerida- Paso 3 [ Descanso durante 60 segundos ] %]

Prueba requerida- Paso 4 I }

Prueba requerida- Paso 5 [ ]

Z ) 5
&3 PO
22/05/2013

= Ahora, cuando realice una prueba de banco analégica, el tipo de tacégrafo tomara el prefijo
“Prueba de banco personalizada”. En los tacégrafos analdgicos del tamano de radio, se activa
y desactiva la opcidn “Funcionamiento automatico” tocando el botén correspondiente.
A continuacidn, siga las indicaciones en pantalla con normalidad.
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9. Sistema de configuracion SE5000CS

= Toque @ y aparecera el mensaje “Determinando tipo de tacégrafo”, mientras Optimo
confirma que hay un tacdgrafo SE5000 conectado. Esto permite configurar los
Se000 . . . . . ,
caiguet.  tacografos KRM con parametros diferentes segun el tipo de vehiculo.

= Para volver a configurar todos los tacégrafos activados, es necesario introducir un PIN autenticado
y una tarjeta de centro técnico valida.

= Elija el fabricante tocando el icono que corresponda o toque “Verifique tacdgrafo” para introducir
un numero de serie.

_ Seleccione fabricante )
B
® m .2 & vaw | w0
ALEXANDER CAETAND CITARO [

DENNIS

EvoBus @. C Toret 3 8 HUMMER 1@ |suz@|).l

‘ - irisbus
B —
- T @
weco W | © . 3
K-Series mazoa MERCEDES MITSUBISHI

Verifique
tacégrafo

==

1218 PM

o B s
A g4 |

= Sila verificacion se realiza con éxito, apareceran la marca y el modelo de un tacégrafo configurado.

— Verifique tacégrafo )
Numero de serie: Fabricante ERF
281488 Modelo NON-ADR
Ano 2005-ON

1 2 3

4 5 6

T 8 9
0

1z1eem ||

9142012 |

- e
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= Para configurarlo para otro vehiculo, toque el icono del fabricante que corresponda y aparecera
una lista de tipos de vehiculos asociados.

| ( Tipo de vehiculo )

NON-ADR 2005-ON

1219PM |

I
el 9/14/2012

= Toque el icono para indicar el tipo de vehiculo correcto. Una pantalla mostrara que Optimo se esta
comunicando con el tacdgrafo. Tras un breve espacio de tiempo, se muestra el resultado.

. A& | ? >

SE5000

OPTIMO esta
comunicandose con el
tacografo

e i |
T
S 9/14/2012

¢ KX >

SE5000

Configuracién finalizada

1220 PM |

7
L 9/14/2012
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10. Sistema de configuracion 1381CS

= Toque y aparecera el mensaje “Compruebe que el tacégrafo 1381 (modelo universal
rev. 2.1) esta conectado mediante cable antes de comenzar la configuracién”.
EmiEs  No utilice esta funcidon con una conexion inalambrica.

= A continuacién aparecera un nuevo mensaje: “Determinando tipo de tacometro”, mientras Optimo
confirma que hay un tacdmetro 1381 conectado. Esto permite configurar los tacdgrafos 1381 con
pardmetros diferentes segun el tipo de vehiculo.

= Para volver a configurar todos los tacégrafos activados, es necesario introducir un PIN autenticado
y una tarjeta de centro técnico valida.

= Elija el fabricante tocando el icono que corresponda o toque “Verifique tacografo” para introducir
un numero de serie.

n Seleccione Fabricante

DAFE '@ EvoBus @ IVECO ﬁ

HINO KENWORTH

9 .0 50t & ==

TEMSA

ALEXANDER
DENNIS L

ZF vD O Useon :@

Nimero de hardware: 1381.2210309003 Verifique
Nimero de serie: : 00000000003380154 tacégrafo

A
> 08:24
- e
> D)o vl 21/03/2016

MERCEDES

= Sila verificacion se realiza con éxito, apareceran la marca y el modelo de un tacégrafo configurado.

Verifique tacégrafo )
NUmero de serie: Fabricante VDO
3380154 Modelo GENERIC CAN1

1 2 3

4 5 6

U 8 9
0

08:26
" 21/03/2016

OIENS 9 [
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= Para configurarlo para otro vehiculo, toque el icono del fabricante que corresponda y aparecera
una lista de tipos de vehiculos asociados. Seleccione el Modelo universal 1381 y seleccione el tipo
de vehiculo de destino.

( Tipo de vehiculo )

=

08:28
21/03/2016

= Toque el icono para indicar el tipo de vehiculo correcto. Una pantalla mostrara que Optimo se esta
comunicando con el tacégrafo. Pasado un breve espacio de tiempo se muestra el resultado.

¢ n Configuracion de tacégrafo )

1381
O

Enviando datos 6 / 112

OPTIMO esta comunicandose con el tacografo

( n Configuracion de tacégrafo )

1381

Configuracién finalizada

08:30
21/03/2016

=
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11. Hojas de aplicaciones
= Toque @ para ver con detalle cdmo instalar los tacdgrafos y los limitadores electrénicos
A= de velocidad en carretera (ERSL) en distintos tipos de vehiculos.
e

= Toque el tipo de hoja de aplicaciones necesario.

n Tipo Ficha de Aplicacion

Digital Analégico

ERSL

~ 14:12
ﬁl ) = D s
=  Toque el icono del fabricante correcto.
< n Seleccione Fabricante )
® o .2 DA
ALEXANDER SOVA | AETANe | CITARO | citroén

DENNIS

‘@ ’EIR’F‘ EvoBus @ @@.

DAIMLER | oenwis zacie

S | wneem | & ‘@ <o | eco

HINO HYUNDAI ihebis

—
(: > “LAND - @ / \ w @
~ROVER
U Al MERCEDES |  MITSUBISHI
Bl

= 14:13
= e 24/08/2012
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= Toque el icono del modelo de vehiculo correcto.

< n Tipo de vehiculo )

‘ EXCURSION 2005-ON RANGER-4X2-5-SPEED-

| S S NO-RADIO 2007-2012

' RANGER-4X2-5-SPEED- —— | RANGER-4X2-NO-RADIO
i WITH-RADIO 2007-2012 B  2007-2012

<8 RANGER-4X2-NO-RADIO . RANGER-4X2-WITH-
il 2007-ON =3 RADIO 2007-2012

B RANGER-4X2-WITH- - RANGER-4X4-5-SPEED-
i RADIO 2007-ON il NO-RADIO 2007-2012

RANGER-4X4-5-SPEED- —— | RANGER-4X4-NO-RADIO
WITH-RADIO 2007-2012 Sal  2007-2012

—
~ 14:13
ll » l D -3 s

= Se muestra la hoja de aplicaciones, que detalla el kit necesario y, en ocasiones, instrucciones para
instalaciones no estandar.

¢ EEMEERR voisito > Ford > Ranger-4X2-5-Speed-No-Radio 2007-2012

L »

FABRICANTE VEHICULO FORD

MODELO Ranger (Sin radio)
ANO DE FABRICACION 2007 en adelante
TIPO DE MOTOR Duratorq
TRANSMISION Mazda 4x2
VOLTAJE 12v

= 14:14
e 24/08/2012
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12. Tablas de referencias cruzadas

Tocar @
[ESFErErTiasy
(s bl

permite que un usuario utilice referencias cruzadas de los tacégrafos
o sensores con los equivalentes de Stoneridge.

Escriba las letras o nimeros que corresponda para la busqueda.

Referencias cruzadas

=~
—_
s 13

14:07
24/08/2012

W 3

Se abrira una lista con todos los elementos que contengan el texto de busqueda.

< n Referencia Cruzada: Resultado de la Busqueda )

N Referencia Stoneridge N© Ref ia de la C 2 Fabricante del Vehiculo
5002DCF 1381.1051100003 DAF

5002DCF 1381.1070000030 TEMSA

5002FDA 1381.0070300009 FORD

5002FDA 1381.0070300010 FORD

5002GCA 1381.1070000041 MERCEDES
5002GCA 1381.2010000006 AUTOSAN
5002GDL 1381.0010000018 MERCEDES
5002GDL 1381.0010000020 MERCEDES
5002GDL 1381.0010000022 MERCEDES
5002GDL 1381.0121000006 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121000008 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121000011 VOLKSWAGEN
5002GDL 1381.0121200001 VOLKSWAGEN
5002HCA 1381.1070100024 MITSUBISHI
5002KCA 1381.0051000004 ISUZU

5002KCA 1381.1051000007 ISUZU

5002KCA 1381.1051000008 ALEXANDER DENNIS

Bl |

50 1410

= = 24/08/2012
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13. Cambio de tacdgrafo (Tacho Swap)

=  Tocar muestra el tacdgrafo conectado y ofrece las opciones de “Leer” o “Enviar” datos.
@ Esta funcion permite desmontar e instalar un tacdgrafo en un proceso fluido. Para
%ﬁ@ cambiar un tacégrafo por otro del mismo tipo, se transfieren todos los pardametros.
Para un cambio por otro tipo, solo se transfieren los parametros de calibracion.

= Nota: El nuevo tacédgrafo debe estar configurado antes de realizar la operacidn de cambio de
tacdgrafo. Para los tacdgrafos digitales, esto se debe hacer antes de que se active la unidad.

( n Sustitucion de tacografo

Esta conectado a un tacografo SE5000. ;Desea leer los datos del tacografo o
enviar los datos al tacoégrafo?

Leer

Enviar

—~ 5 [l
9 S 13:35

. 14/09/2012 |

= Toque “Leer” para que Optimo lea todos los datos del tacdgrafo y ofrezca la opcién de ver los datos
guardados.

( n Sustitucion de tacégrafo

Leer datos de SE5000

¢Visualizar los datos almacenados? :
SE5000

&3 20 8
" 14/09/2012 |
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=  Toque el botdn del tacédgrafo para ver la informacidon almacenada.
Nota: No es imprescindible ver los datos antes de enviarlos.

( Parametros Anexo 1B )

Factor w 7952
Factor k 7952
Distancia total del vehiculo en alta resoluciéon 1137,965 km
Hora local y fecha del tacégrafo 12:34 14.09.2012 00:30
Factor | 3000
Tamaiio de neumatico 16inch
Fecha proxima calibracion 25.12.2012
Registrando estado miembro UK
Matricula abc123
Velocidad autorizada 0
3 B3|

C -

& 14/09/2012

= Toque “Enviar” para ver qué tacdgrafo estd conectado y opciones sobre los datos del tacdgrafo que
se van a enviar. Toque el botén adecuado y se muestra un simbolo de finalizacién al completar la

operacion.
( n Sustitucion de tacégrafo
Estd conectado a un tacégrafo SE5000
;Qué datos del tacografo desea enviar?
SE5000
Zoa 0 a N
w ¥ 14/09/2012
LA ] 7 )
e o o J. °
SE5000 ’ SE5000
3 3 13:36
V. = -

14/09/2012 |
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14. Prueba de sensor

del sensor.
Fetecls Nota: No estd disponible para Optimo Light u Optimo?

n Prueba de emisor y manguera

= Tocar @ permite comprobar los cables o sensores encriptados u obtener informacién

® o "
Prueba de emisor Informacién de Prueba de
Sensor manguera
TS 09:05
38 £ 5 o 5
\ % @ B e 03016

= Al tocar “Prueba de sensor” aparecen instrucciones sobre los cables que hay que usar y como
conectar el sensor.

n Prueba de emisor

Conectar sensor al cable D (7780-982) con el adaptador A6 al contector A del Optimo. Fijando
sensor contra el dispositivo como indica la imagen. La prueba empezara automaticamente si los
pulsos son detectados por el sensor

Prueba de emisor

. = w0906
UIERRRO [t e
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= Conéctelo como se muestra, presionando el sensor en el orificio, en la parte inferior izquierda del
dispositivo. La prueba comenzara. Se percibe una ligera vibracion del sensor y se muestran los
resultados.

Speedinto sensor 25 km/h

Speed from sensor 25 km/h
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Tocar “Prueba de manguera” ofrece instrucciones para comprobar los cables encriptados.
Conéctelos como se muestra, con la clavija amarilla, conectada a Optimo por el conector C1 y el

otro extremo con el terminal de clavija C2. Toque la flecha roja de la parte superior derecha para
ver el resultado.

Connect the sensor cable using cable C1 and adaptor C2 to the
unit as illustrated

Cable test

( “ Prueba de manguera

Prueba de manguera : Prueba superada
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= Toque “Informacion de sensor” para ver informacién sobre el sensor conectado, como el nimero
de serie, etc. Disponible en Optimo?, pero requiere la compra de un cable adicional .

n Informacion de Sensor )

Namero de serie: 1494489780
Fecha de fabricacion 5/2005
Tipo de emisor 20
Fabricante Continental Automotive GmbH
7™ - 09:58

&3 O] BV 55 (7 (5>

18/03/2016
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15. Freno Banco de rodillos

= Si el Banco de rodillos esta conectado por via inalambrica a Optimo, se mostrara el nuevo icono del
Freno Banco de rodillos.

permite que el usuario Aplique o Suelte el freno del banco de rodillos a través

Tocar
@@ de Optimo.

[ErEnOIESTeo)
[ EIR O 1155

Freno Banco de Rodillos

Por favor seleccionar una de las siguientes opciones para aplicar o soltar el freno:

Aplicar Freno O
Soltar Freno (- O -)

-

9 @ 2 0911

P
o) B I e 3006

= Inicialmente, los dos botones estaran activos, porque el sistema no sabe en qué estado estan
configurados los frenos en este momento.

= Si toca el botén Aplicar freno, aplicard los frenos a los rodillos y el botén quedara inactivo.
Solo estara activa la opcidn Soltar freno, y viceversa.

2 Freno Banco de Rodillos

Por favor seleccionar una de las siguientes opciones para aplicar o soltar el freno:

Soltar Freno (- O -)

09:12

-8 o 50 [
\ > @ o) B IR e 30006
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16. Actualizacion del producto

= Puede descargarse actualizaciones de la web a un dispositivo de almacenamiento USB, usando los
enlaces que facilita Stoneridge.

= Conecte la memoria USB de actualizacién a un puerto externo. Cuando Optimo reconozca el USB, es
posible que abra una ventana emergente. Ciérrela.

= Toque @ y la versién actual y la nueva apareceran en pantalla.

i
T

=  Toque el botdn “Actualizar” y siga las indicaciones.

Por favor, asegUrese qutodas las aplicaciénes del OPTIMO estén cerradas

Actualizacion Optimo

Por favor, insertar el disposi{ivo USB que contiene la actualizacion del OPTIMO
Numero de serie optimo: 0008000000
Version: 3.1.0.10  ActualizacioMQOptimo : 4.0.0.15

Pulse aqui para realizar la actualizacion /

—
« - 09:17
® & = |!? = |-’ 18/03/2016

= Aparecerd el mensaje de “Error” cuando Optimo no reconozca el dispositivo USB, si no hay ningln
dispositivo conectado o si la actualizacién no es correcta. Si esto ocurriera, compruebe si el
dispositivo USB se ha introducido correctamente y si la actualizacion es la correcta.

n Actualizacion Optimo

Por favor, asegurese que todas las aplicaciénes del OPTIMO estan cerradas
Por favor, insertar el dispositivo USB que contiene la actualizacion del OPTIMO
Numero de serie optimo: 0000000000

Version: 3.1.0.10  Actualizaciéon Optimo : No Detectado

Pulse aqui para realizar la actualizacion

e 0516
18/03/2016

| v | @ 2 9 G
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Anexo A: Tabla de referencia cruzada de cables

Esta tabla muestra una lista de cables existentes que se pueden usar con Optimo, con los cables
adaptadores correspondientes suministrados. Nota: Solo A8 para Optimo

Numero de Descripcion Identificacion de Conector Din de Adaptador
pieza cable corriente AoB

7780-981 Cable de accionamiento del CABLE C 6 vias A-6
tacégrafo

7780-982 Cable de conexién del CABLE D 6 vias A-6
emisor del vehiculo

7780-983 Cable de PPR/calibracion de CABLE E 6 vias A-6
rev. del motor

7780-986 Cable adaptador de salida CABLE F Utilizar con cable H A-4
de datos en serie

7780-984 Cable de conexidn jack CABLE G 6 vias A-6
hembra

7780-989 Cable de conexién de datos CABLE H 4 vias A-4
en serie

7780-987 Cable adaptador (1400) CABLE K 6 vias A-6

7780-988 Cable adaptador (1314) CABLE L 6 vias A-6

7780-974 Adaptador de emisor de CABLE M Utilizar con cable C A-6
impulsos de Motometer

7780-980 Cable de programacioén de CABLE N 8 vias A-8
Motometer

7780-979 Cable adaptador con jack CABLE O Utilizar con cable G A-6
hembra 1319

7780-973 Cable de programacién CABLE P 8 vias A-8
1319

7780-975 Adaptador de revoluciones CABLE Q Utilizar con cable G A-6
de Motometer

7780-978 Adaptador de cable plano CABLE S Utilizar con cable G A-6
8400

7780-977 Adaptador de cable plano CABLE T Utilizar con cable H A-4
1314

7780-936 Cable de programacion CABLE U 8 vias A-8
2400

7780-956 Cable de datos para bus CABLE V 8 vias A-8
CAN 2400

7780-952 Cable de programacion CABLE W 8 vias A-8
MTCO

7780-955 Cable adaptador de datos CABLE X Utilizar con cable H A-4
en serie 2400

7780-810 Cable de programacion CABLE Z 8 vias A-8
digital

7955-938 Comprobador del reloj 8 vias A-8

7955-777 Interruptor flexible 4 vias B

7780-948 Adaptador para dispositivo 4 vias B
laser Kienzle

7500-008 Cable de banco de rodillos 4 vias B
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Funciones disponibles y cables necesarios

Funcién del VR2400 VR8400 VR8300 VR1400 K1324 K1319 K1318 K1314 Moto- SE5000 DTCO Smar-
tacégrafo Meter tach
EGK100
Banco de UoD G+l o G+l o K WoD G+0O+) G+lo G+lol N ZoD ZoD ZoD
rodillos D D D
Distancia fija UoD G+lo G+l o K WoD G+0+) G+l o G+lolL N ZoD ZoD ZoD
1 D D D
Distancia fija UoD G+l o G+l o K WoD G+0O+J G+lo G+lolL N ZoD ZoD ZoD
2 D D D
Prueba de C G+S+Jo C K CuO G+0+) G+S+J G+T+] C+MoN Z z z
banco C oC oC olL
Simuladorde UoC G+S+lo C K WoC G+0+)  G+S+) G+T+] C+MoN z z z
velocidad C oC oC oL
Prueba de E E E - " - E - N - - -
impulsos
RPM
Compro- U Comprob ~ Comprob - W Comprob  Comprob  Comprob N 7 7 7
bacién del ador del ador del ador del ador del ador del
. reloj reloj reloj reloj reloj
reloj
Control del U G+J - - WoC - - - N - - -
tacografo
Identif. u - - - W - - - - z z z
tacégrafo
Leer/ u - - - W - - - - z z z
eliminar CED
Enviar todos u G+J - - W P - - N z z z
los datos
Modificar U - - - " P - - N Z z Z
datos
Leer todos u - - - w P - - N z Z z
los datos
Programar - G+J - - - - - - - - - -
tacdgrafo
Prueba del - G+J - = - G+0+J G+J G+J - - = -
factor K
Conectar / - - - - - - - - - z z -
comprobar
Hora / fecha - - - - - - - - - z z z
Introducir - - - - - - - - - z - -
PIN
Notas:

(1) La distancia fija n.2 2 también requiere un interruptor flexible o barreras de luz.

(2) Calcular el DIL, Seleccionar tacégrafo y Seleccionar emisor de impulsos no requieren ninguna conexion
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Anexo B — Parametros programables
Parametros programables Acceso VR240 DTCO Kienzle .

Texto mostrado Descripcion Leer/escribir SE5000 0 1381 1324 Actia  Efkon
Iqentlflcador de proveedor del L X X X X
sistema
Fecha de fabricaciéon de la unidad

L. L X X X X
electrdnica de control (UEC)
Numero de serie de la UEC L X X X X
Numero de hardwa_re de la UEC L X X X X
del proveedor del sistema
Numero de version de hardware
de la UEC del proveedor del L X X X X
sistema
Numero de softyvare de la UEC del L X X X X
proveedor del sistema
Numero de version de soft.ware de L X X X X
la UEC del proveedor del sistema
Numero de sistema o tipo de L X X X X
motor
Factor W Fact’or W caracteristico del L/E X X X X X
vehiculo
Factor K Factor K L/E X X X X
Cuenta‘:(sllometr Distancia total del vehiculo L/E X X X X X
Hora actual + Hora / fecha
fecha actual +
diferencia L/E X X X X
horaria
Factor L Factor’L.de la circunferencia del L/E X X X X X
neumatico
Taman’o'de Tamafio de neumatico L/E X X X
neumatico
Proxm:|a fe?l,‘a Préxima fecha de calibracion L/E X X X
de calibracion
Nacion de Estado miembro de registro
registro del L/E X X X
vehiculo
VRN Numero de registro del vehiculo L/E X X X
Veloc.ldad Velocidad autorizada L/E X X X X
autorizada
VIN NurT\ero de identificacion del L/E X X X X X
vehiculo
Bus CAN Habilitacion de CAN en A-CAN L/E X
habilitado
Terminacion de  Terminacion de CAN en A-CAN
L/E
CAN
Restablecimient Id de componente de servicio de
ode restablecimiento de L/E
desplazamiento desplazamiento CAN
CAN
Tipo de bus CAN Tasa de repeticion de transmision
de mensaje TCO1 L/E X X X
Restablecer Restablecer mensaje de latido
latido L/E X X X
Factor de eje de Impulsos por revolucidn de eje de
salida salida L/E X X X X X
Seleccion de luz  Mostrar seleccion de luz trasera L/E

trasera
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Parametros programables Acceso VR240 DTCO Kienzle .
E Act Efk
Texto mostrado Descripcion Leer/escribir SE5000 0 1381 1324 cta on
Niv. iluminacién Nivel de iluminacion L/E X
Desc. Descompensacién de iluminacion
. s L/E X
iluminacién
Entrada Entrada de iluminacion (A2/CAN) L/E X
iluminacion
Factor de salida Factor D6 (factor salida
. , L/E X X
de velocim. velocimetro)
Funcion clavija  Funciones de clavija D6 (salida de L/E X X
D6 impulso de velocidad)
Funcion clavija  Clavija D6 L/E X
D6
Clavija B3 de Filtro en sefial de sensor de L/E X
filtrado velocidad (clavija B3)
Funcidn clavija  Clavija D5 habilitada (salida de L/E X
D5 velocidad excesiva)
Funcion clavija  Funciones de clavija D4 (salida de
. L/E X X
D4 advertencia general)
Funcidn clavija  Clavija D7 habilitada (linea K, parte
. L/E X
D7 posterior)
Funcion clavija  Salida C1 de configuracion L/E X
Cc1 desconectada
Entrada revs. Entrada revs. (C3/CAN)
C3/CAN L/E X X
Factor RPM Factor rpm (factor C3) L/E X X X
Salida de datos  Salida de datos en serie (funciones
. L/E X X
en serie de D8)
Limite de Limite de velocidad bajo
velocidad bajo L/E X X
Cambio en Cambio de actividad en la tecla de
actividad de encendido/apagado L X
contacto
Tecla definicion  Actividad en contacto
encendido/apag ENCENDIDO/APAGADO L/E X X
ado
Pref. idioma Idioma por defecto L/E X
Plaz? d.e CaIenda-rlo. por horas de plazos de L/E X X X X
mantenimiento mantenimiento
Fecha instal. Fecha de instalacion de la UEC L/E X X X X
Previo ala Dias restantes hasta la proxima
proxima calibracién L/E X
calibracion
Previo a exceso  Previo al exceso de velocidad
. L/E X
de velocidad
Funcién Funcidn de pantalla L/E X
pantalla
Estado de Estado de activacion de la L X
actividad DR descarga remota
Escritura de Escritura en la tarjeta de descarga
. L/E X
tarjeta DR remota
Configuracion  Configuracion de C-CAN de la
CAN DR descarga remota L/E X
Mostrar Mostrar descarga remota
descarga L/E X
remota
Alerta CAN Alerta CAN L/E X
2.2 fuente de movimiento L X
2.2 fuente de movimiento, desfase L/E X
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Parametros programables Acceso VR240 DTCO Kienzle .
Texto mostrado Descripcion Leer/escribir SE5000 0 1381 1324 Actia  Efkon
permitido
2.2 fu_ente de movimiento, dif. de L/E X
velocidad
2.2 fuente de movimiento, mje. de
CAN L/E X
Factor C3 de velocidad L/E X
Grab. adic. de Uso de registro D1 D2 L/E X
eventos
Grab. velocidad Uso de registro de velocidad del
L/E X X
de motor motor
VRESD Datos de velocidad del motor para
L/E X
rangos de Vu
Grab. velocidad Uso de registro de velocidad del
g 2 L/E X
vehiculo vehiculo
VRVSD Datos de velocidad del vehiculo
L/E X
para rangos de Vu
Garantia Plazo maximo de garantia L X
maxima
Plazo valido de  Plazo de validez de la garantia L X
garantia
Plazo d’e Plazo de garantia L/E X
garantia
N.2 de Numero de escrituras en plazo de
escrituras en garantia L X
garantia
Plazo de Plazo de activacién L X
activacion
Entrad.a’ Modo de atenuacion L/E X
atenuacion
Entrada Modo de atenuacion de CAN
atenuacion de L/E X
CAN
Parametros de  Parametros de atenuacion L/E X
atenuacion.
Grabacion Preseleccion del modo atenuacién
preseleccion L/E X
atenuacion
Velocim. de Kline L/E X
Impulsos por revolucién de motor L/E X
Rpm de bus CAN L/E X
Lectura de rpm L/E X
Os principales de cuentakildmetros L/E X
Parpadeo de exceso de velocidad L/E X
Exceso de velocidad L/E X
Tipo de cliente L/E X
Eje doble L/E X
Proporcion de eje doble L/E X
Servicio automatico del personal L/E X
PIN de expulsion de 7 dias L/E X
Grabacién de encendido de L/E X
contacto
CED habilitados L/E X
Seguimiento 4.2 grafica L/E X
Revoluciones analdgicas L/E X
Limites de'banc'jas de rev. Banda L/E X
de potencia baja
Limites de las bandas de L/E X

revoluciones. Banda econdmica
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Parametros programables Acceso VR240 DTCO Kienzle .
Texto mostrado Descripcion Leer/escribir SE5000 0 1381 1324 Actia  Efkon
Limites de las bandas de
. - L/E X
revoluciones. Poco econdmica
Tipo de bus CAN Tipo de bus CAN. Esto forma parte
del nimero de hardware de la L/E X
UEC
Cddigo de taller de reparacion o W X X X

numero de serie del comprobador

Fecha de programacion w X X X
Numero de serie del equipamiento

de calibracién O

Codigo de taller de reparacion de

la calibracién

Fecha de calibracion W X X X
Numero de software del

equipamiento de calibracion
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Anexo C — Cadigos de error Optimo

Cadigos de aplicaciones

De Aplicaciones Cadigos de error

MK3 Programacion 0x00** Codigos 01 a10/1F/20a 29/ D0 a FF son validas
SE5000 de configuracion del 0x01** Codigos 01 a 10/ 1F / DO a FF son validas
sistema

Sustitucion de tacdgrafo 0x02** Codigos 01 a 10/ 1F / DO a FF son validas
Comprobacion del sensor 0x03** Cddigos 01 a 10/ 1F son validas

Hojas de aplicaciones 0x04** Cddigos DO a FF son validas

Referencia cruzada 0x05** Cdédigos DO a FF son validas
Configuracion del centro 0x06** Cdédigos DO a FF son validas

técnico

Calibracion 0x07** Codigos DO a FF son validas
Actualizacién del producto 0x08** Cddigo C1 es valido

Taximeter 0x09**

DTCO1381 Configuration OXOA**

System

Wireless Brake 0x0B**
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Caddigos de error especificos

Address

Error Category Error Category

Code Code

0x**01 Comms Timeout 0x**20 | Tacho Value Out Of Range

0x**02 Transfer Aborted Returned 0x**21 | Upload Not Accepted

0x**03 General Reject 0x**22 | Requested Data Unavailable

0x**04 Security Access Denied 0x**24 | Tacho Not In Correct Mode

0x**05 Request Out Of Range Returned 0x**25 | Data Parameter Not Accepted

0x**06 Service Error 0x**26 | Pin Timeout Has Occurred

0x**07 Tacho Type Incorrect 0x**27 | No Card Detected In Tacho

0x**08 Can Or Serial Data Timeout 0x**28 | Incorrect Card Type In Tacho

0x**09 IF Board Comms Error 0x**29 | Invalid Pin Entered Into Tacho

0x**0A PC Comms Port Error 0x**C1 | Product Upgrade Error

0x**0B Function Not Supported , 0x**D0 | Cannot Connect To Or Retrieve Data From
App Database

0x**0C Renesas Frequency Calibration Error 0x**D1 | Data Not Found In App Database

0x**0D Invalid Key Ox**DF | General Data Error

0x**0E Number Attempts Exceeded Ox**EO | C8051 Init Error

Ox**OF Required Time Delay Not Expired Ox**E1 | C8051 Wrong Device ID

0x**10 Sub Not Supported Invalid Format Ox**E2 | C8051 Not Blank

0x**11 Sub Not Supported Inactive Session Ox**E3 | C8051 Flash Update Failed

0x**12 Svc Not Supported Inactive Session Ox**E4 | IF Board Firmware Upgrade Error

0x**13 Svc Not Supported Inactive Diag Mode Ox**EF | IF Board Firmware Error

0x**14 Transfer Data Suspended 0x**FO | Unit Not Calibrated Error

0x**15 General Programming Failure Ox**F1 | Logging Error

0x**16 Incorrect Msg Len Or Invalid Format Ox**F2 | Calibration Result Error

Ox**17 Bad Checksum lllegal Byte Count Block 0x**F3 | Touch Screen Software Not Found

Transfer
0x**18 Target Address Not This Device Ox**FE | EULA Not Signed
0x**19 Data Received From Unknown Source Ox**FF General Error




