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1. Optimo Seti
Gilc Kaynag C2 Ka'blo Test Glg
Cihaz Kablosu
Mouse
Dijital
Dongle A4, A6 ve
A8
_ Takograf
Arag Ici Adaptorleri
Sarj Cihazi
Stoneridge Test
Optimo Tamburu ve
Esnek Anahtar

icin B Adaptori

Bluetooth 1324 2400 C1 Kablo
Dongle Dongle Dongle Test Cihazi

1.1. Optimo Light Seti

Giig Dijital
Optimo Kaynagi Dongle

Kablosuz Ag Stoneridge Test ~ A8 Takograf
Dongle Tamburu ve Adaptori
Esnek Anahtar

_ icin B Adaptori -
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1.2. Optimo?Seti
Optimo? Ekran koruyucu Gug Kaynag)
D]SBITAE
Dijital Dongle
2. Gii¢ — Optimo ve Optimo Light
Gegme kilitli Agma/kapatma
pil blogu digmesi

Arag veya sebeke
sarj adaptori girisi

= Lityum iyon 14,4V pil, ortalama kullanim siiresi 4 saattir.
= 230V AC glic kaynagi veya ara¢ cakmak adaptorii ile sarj edilir.
= Sarj siresi — genelde 1 saat kadardir, ilk kullanimdan 6nce gece boyunca sarj edilmesi gerekir.

= Optimo Light icin sarj siiresi genelde 4 saat kadardir.
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2.1. Gug - Optimo?

Acma/kapatma diugmesi

DIN soketleri USB portlari

3. Optimo Ana Ekrani

= Optimo, tim dijital ve analog takograflari destekler. Optimo Light kullanilirken ekstra kablolar gerekli
olabilir. Asagidaki tabloya bakin.

Sayfa 46 Sayfa 39

Sayfa 36 i)

Sayfa 38 N
O
\ @ @ OPTIMO
Sayfa 22
@ 0 D 09/03‘/2016
Sayfa 11

Sayfa41l Sayfa 32 Sayfa45 Sayfa34 Sayfa9 Sayfa7 Sayfa4 Sayfa9
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4. Optimo, Optimo Light ve Optimo? Ozellikleri

Parga Optimo Optimo Light Optimo?
Harici USB portlari 4 2 2
Bluetooth Evet Hayir Evet
Kablosuz Ag Evet Evet Evet
Harici Mouse Evet Hayir Hayir
Kamera Evet Hayir Evet
Akill kart okuyucu Evet Evet Evet
Dongle'lar Dijital, 2400, 1324 Dijital Dijital
I/O konnektorler A,B,C,D,E,F,G A,B,C Yok, yalnizca DIN
konnektorler
Adaptor kablolari A4, A6, A8 B, C1 ve C2 A8, B Yok
konnektori
Sensorler, test cihazlar Evet Hayir Hayir
Pil sarj stiresi 1 saat 4 saat 2,5 saat
Arag ici Sarj Cihazi Evet Hayir Hayir
Ekran karartma Evet Hayir Evet
Ekran dondiirme Evet Hayir Evet
Ekran koruyucu Evet Hayir Evet

5. Uyku modu

5 dakika islem
yapiimadiginda

Ekran kararir ancak programlar
¢alismayi stirdirar

dokunun

Uyku modundan g¢ikmak icin ekrana

30 dakika islem
yapilmadiginda

Optimo kapanir

Yeniden baslatmak igin bilgisayarin
arkasindaki agma diigmesine basin

= Kapatma.
Adim 1

Windows logosuna
dokunun

f Calibration

@ Tacho Swap

» Al Programs

Adim 2
Bilgisayari
kapat
butonuna
dokunun
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6. Baslarken

= Optimo'nuzu nasil kuracaksiniz

6.1. Gorev Cubugu Simgeleri

6.1.1. Takograf Servisi Ayarlari
=  Optimo ilk kez galistirildiginda, bir dizi ayarlar ekranina bazi bilgiler girilmelidir.

= Ayarlar ekranlarina ayrica buraya dokunarak da erisebilirsiniz.

10:36

06/02/2014

= Dil ve Ulke sectikten sonra takograf servis bilgilerinizi girin. Tiim alanlari doldurun.

2 ( — Takograf Servisi Ayarlarn )

Sirket ismi | Company Name A l
Adres (Line1A l

[Lme 2A ]

[ Line 3 A ]

[ Line 4 A l
Posta kodu [ Postcode A ]
Ulke [ Country A l
Telefon numarasi [ 0123456789 l
Faks numaras (9876543210 l
Email |A@doma|n.com |

19:31
06,/01,/2016

7 =
A lfl;ll o

= Sayfanin Ust kismindaki Oklara dokunarak diger ekranlara erisebilirsiniz; ancak, bu
durum sadece oklar yaniyorken gecerlidir.

< “n Workshop Settings >

m Question

Button Mark

Arrows

= “Ana Sayfa” butonu, uygulamayi kapatir ve sizi Windows masalstiine veya o
uygulamanin ana ekranina geri goéturur.
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= Bu ekran, takograf servisinizle ilgili gesitli bilgiler verir, ayrica Test Tamburlari igin se¢im
ve ayarlari etkinlestirir. TUm alanlari doldurun.

s ( — Takograf Servisi Ayarlan )

Servis onay numarasl [ Station A ]
Onay tarihi [12/12/2015 ]
Servis damga numarasi [ Station Seal A ]
Kalibrasyon gecerlilik tarihi [ 12/12/2020 ]
Kalibrasyon gecerlilik tarihinden kac giin nce uyarsin? [ 365 ]
Tesk tamburu RBT tipi [ SRE 9500 ]
Tesk tamburu/makarali fren test cihazi kalibrasyon ayarlar [ Fkkdkok ]
Tekerlek diizeltme Faktori ekleyin | Evet I Havyir |
Manuel test tamburu hizi [ 99km/h ]

19:33
06/01/2016

T
i llJﬂ L

= Bir sonraki ekranda Sabit mesafe uzunlugu ve siirls sayisi, ayrica masausti testleri igin
“Standart” veya “Ozel” secenekleri verilir. Ozel Masalistii Testi icin sayfa 28, Bélim 8'e

bakin.

3 ( _ Takograf Servisi Ayarlan )
Sabit mesafe uzunlugu [ 1000m l
Sabit mesafe 1 [ 8 ]
Sabit mesafe 2 [8 ]
Analog masaiisti test tiiri [ Standart l
Analog masaiisti testi yapilandirma [ Fokdedokok l
Kablosuz Pan ID | FFFF I
Kablosuz Kanal ID [ 17 l

19:34
06/01/2016

@ B2 & I P &

OPTIMO'NUN iLK KULLANIMINDAN ONCE TUM BU EKRANLARDAKi BILGILER DOLDURULMALIDIR.
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6.1.2. Kablosuz Aga Baglanti

* internet simgesine dokunun.

- X W

0L/C8/2013

o . o Not connected b
= Agisecin ve “Baglan” butonuna dokunun. s
:ﬂﬂ Connections are available
Wireless Network Connection ~
SREWlanProd =
SREWlanl ‘._ﬂ‘
SREWlanGuest 3‘11

p tion sent over this network might
be visible ti

7] Connect

Other Network ‘-.ﬂ.'

Open Netwerk and Sharing Center

6.1.3. Bluetooth
= Bluetooth dongle't USB portuna takip beyaz oka bastiginizda Bluetooth simgesi goriindr.

o O

Customize...
AN

11:35

S 140172014

= Aclilir ekrandaki “Cihaz Ekle” butonuna dokunuldugunda ¢ikan yeni ekran, ortamdaki
diger Bluetooth cihazlarini gosterir. Segilen cihaza dokunun ve bu cihazi Optimo ile

eslestirmek icin komutlari uygulayin.

=]
U ﬂf Add a device

Select a device to add to this computer

Add a Device Windows will centinue to lock for new devices and display them here.
Allow a Device to Connect . Other @ P

= | Bluetooth o Bluetooth
Show Bluetooth Devices j Other B85l Phone
Send a File

Receive a File

Join a Personal Area Metwork

Open Settings

What if Windows doesn't find ry device?

Remove Icon

6.1.4. Kablosuz Ag Baglantilari
= GoOrev gubugunda biri takografa baglanti ve digeri Test Tamburuna baglanti icin olmak
Uzere iki adet kablosuz ag gostergesi vardir. Bagl olmadiklarinda ikisi de kirmizidir ve

baglandiklarinda yesile donerler.

TakoBraf ve Test Tamburu bagl degil TakoBraf bagl, Test Tamburu baglh degil
e

0 LAl

09:16 09:34

10/08/2015

Of 2 Jet 10/08/2015
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6.2. Takograflara Baglanti

= Dijital, 2400 ve 1324 takoBIraflar icin 3 adet donBle paket icinde verilmistir. Bunlar Eosterildigi
Blibi pro@ramlama soketine takilir. ProBramlari baslatmadan dnce 5 saniye bekleyin.

= Paket icinde bulunan adaptoér kablolari ve mevcut MKII kablolari kullanilarak tiim takolIraflarla
baglanti saglanabilir. Yuvarlak takoBraflara yalnizca kablo ile baglanilabilir.
= Optimo LiEht ve Optimo? paketinde yalnizca Dijital donEle mevcuttur.

6.3. Kalibrasyon ve Programlama

simBlesine dokunuldugunda Optimo baglanan takoBIrafi belirler. TakoBraf

&
IE@ tanimlanamazsa asagidaki ekran Eorintilenir. TakoBraf tipini segin.

AR
[Pl

n n Takograf secimi

1314 1318 1319

I
= O E |  BR2

2400 ‘ 8300 8400 Efkon EGK100

M1N1 SE5000 Smartach ‘
|

= ="}
1324 1381
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7. Optimo — MKIll Programlayici — Ana Ekranlar

Bir takolIraf tespit edildiginde veya secildiginde asagidaki ekran Eorintilenir.

Bu ekranda parlak simBeler segilebilir, Bri durumda olanlar segilemez.

n SE5000 Takograf programlama

60
L3 = s
/ -S| &
|QIIII’|
Verileri oku ve Takograf Masaisti testi | Sabit mesafe 1 Hiz simUlatori C3 RPM testi
degistir bilgileri ,
] )
5@ l""""l AR @
DTC'ler Sabit mesafe 2 Test tamburu Saat testi
m . . .
'9 '9 ARCECER. W
PIN Seri veri testi CANbus veri 1000m testi Sensor ayarlar

testi

~_
[ oy |

Asagidaki alt bolimler, segilen her bir simBenin islevini kisaca agiklar.

Verileri okuma ve degistirme

TakolIraf bilZlleri
Masalistl testi
Sabit mesafe 1
Hiz similatori
C3 RPM testi
DTC'ler

K faktor testi

DIL hesabi

Sabit mesafe 2
Test tamburu
Saat testi

PIN

Seri veri testi
CANbus veri testi
1000m testi
Sensor ayarlari
TakolBraf reset

Bolim 7.1
B6lim 7.2
Bolim 7.3
Bolim 7.4
Bolim 7.5
Bolim 7.6
Bolim 7.7
B6lim 7.8
B6lim 7.9
Bolim 7.10
Bolim 7.11
Bolim 7.12
Bolim 7.13
Bolim 7.14
Bolim 7.15
Bolim 7.16
Bolim 7.17
Bolim 7.18
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7.1. Verilerin okunmasi ve degistirilmesi

E
Verileri oku ve
degistir

= TakoB@raf pro@ramlama ekraninda simBlesini segin.

= “Ayar” situnundaki degerlere dokunarak parametreleri degistirebilirsiniz. Bazi parametreleri ise
uyun butonlari segerek degistirebilirsiniz. Parametreleri yazmak igin Eerekli klavyeyi Bdsteren
yeni bir ekran Boriintilenir.

Not 1: Her durumda, ayarlar degistirildikten sonra, enter tusuna dokundugunuzda bu billiler
hemen takoBrafa Bonderilir. Sayfanin st kismindaki yanan oklara dokunarak daha fazla ekrana
erisebilirsiniz.

Not 2: Actia Blibi bazi takoBraflar igin parametre degistirildikten sonra degisikligin yapildigini
Bostermek igin ayar situnundaki degerin renkli degisir. Ancak sayfanin tst kismindaki tiim verileri
Bonderen Ana Sayfa butonuna dokunana kadar, veriler takoBrafa Bonderilmeyecektir.

) “ Ek 1B Parametreleri ) ks ( n CAN Parametreleri )
Parametre Ayar Parametreler Parametre Ayar Parametreler
Saat 07:35 Saft qikis Faktord 7,000
Tarih 28/01/2016 TCO1 sikhigr 50ms
Saat farki 00:30 Kalp atisi reset Devre disi Etkin
Yol sayaa 391085,5 Tip Acik Kapali
K faktari 8000 CAN1 baud rate 500k 125k 250k
L faktorii 7000 CAN2 Acik Kapali
W faktorii 8000 CAN2 baud rate 500k 125k 250k
- = LA aronans || & = LAY e ||

= Bir degeri degistirmek igin Backspace tusuna basarak karakterleri silin, yeni bir deger Blirin ve
daha sonra takoPBIrafi Biincellemek igin Enter tusuna basin.

= Ana pro@ramlama ekranina Beri donmek igin Ana Sayfa butonuna dokunun.

Escape m[ 1 H 2 H Backspace
Tab ﬁl 4 H 5 H TolRle
Caps | 7 || e | Space
Shift ,«n[ H 0 H Enter

—

. w0 C7 < [

09:47
21/03/2016
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7.2. Takograf Bilgileri
= o simBesine dokunun.
Takograf
bilgileri

= Tum Dijital tako@raflarda bulunur. 1324 ve 2400 takoBIraflar igin donBle'lar veya kablo ile
adaptorler Rerekir.

s — TakografF bilgileri

Continental Automotive GmbH H.-Hertz-Str.45 78052 VS-

Sistem saglayic Villingen Germany

Uretim tarihi 12/10/2012
Seri numarasi 00000000002783984
Donanim numarasi 1381.2070000065
Donanim versiyonu 00000000000000648/A2C84078100
Yazilim numarasi 020
Yazilim versiyonu 039
Sistem adi TCO

08:41

'l'] L]
b T R 016
-
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7.3. Masaiisti testi
= - simBlesine dokunun.

)

Masaisti testi

= Radyo boyutundaki takolraflar igin bu testler yari otomatik olarak Bergeklestirilir. Testin her
asamasi igin kalan siire Bleri sayim sayaci ile Bosterilir.

= Yuvarlak takoBraflar igin 6nce hiz 6lgegi segilmelidir.
Not: kalibrasyon icin analol@ masadisti testinden 6nce veya sonra Saat Testi Berceklestirilmelidir.

= TUm masausti testleri igin ekran komutlarini takip edin, Bereken butonlari, Eérevleri vs. segin.

Dijital Masaiistii testi

BB R  vickive; Masaiisti testi SES000

Test tamamland.. LGtfen, gtkmak igin Ana Sayfa butonuna basin

—~ = 09:56
- =B 290002
Analog Masaiistii testi
n Tiirkiye Masaiistii testi = 8400, hiz 6l¢egi - 125km/h
Takograf agin ve ¢izge ile saatin +- 5 dakika icinde oldugunu Q
dogrulayin, yol sayacini not edin ve takograf kapagini kapatin /
N ) 12:50

- C W a2
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7.4. Sabit mesafe 1

= simgesine dokundugunuzda, sabit bir mesafe lizerinde serit metre ile fiziksel
(Pheeel yontem kullanarak “W” faktori belirlenir.

Sabit mesafe 1

= Her slris igin “W” degeri gorintulenir. Komut verildigi sekilde uygun surisleri gergeklestirin.

s — Sabit mesafe 1 20m
‘ Siirids 1: W= 7947 Siiriig 2: W =7953 Siiriig 3: W= Sirds 4: W =

A noktasina sirdn ve durun

ilk darbe alind:

Katedilen araligi girin 7 mm

B noktasina sidridn ve durun

ilk darbe alindi 0)

Katedilen araligi girin |mm

- 0] A & N W

09:13

28/01/2016

= Test tamamlandi.

s — Sabit mesafe 1 20m
| Siiriis 1: W = 7951 Siiriis 2: W = 7951 Siiriis 3: W= 8104 Siiriis 4: W = 8048

Hata yluzdesi = %2

Ortalama W =8014 K=8014

Bu ayarlar takografa gonderilsin mi?

O 9

Dol <k e 09:11
A LA om0 2016

= Yuvarlak takograflar igin manuel olarak kurulmasi gereken DIL anahtar ayarlari gériintilenir.
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7.5. Hiz simiilatori
* Once . simgesine, sonra “Hiz” kutucuguna dokunun ve hizi girin, ardindan onay
P> butonuna dokunun.
Hiz similatora
N — Hiz simiilatori
K Faktora | 8000 |
/
Hz | 25 |
Mesafe 8.852km
Hiz
Artirma
H
A IItZ Testi
zaltma Durdur
09:19
28/01/2016 |
7.6. C3 RPM testi
= Optimoigin E kablosunu A6 adaptori aracihigiyla baglayin. L, simgesine dokunun.

~

C3 RPM testi

n Devir sensorii testi

Kirmizi soketi takograftan cikarin ve kablo 8'e
baglayin

Motoru 1000 RPM"de calistirin ve basin

PPR hesaplaniyor PPR =8,000

2 y 10:24
vt 21/09/2012
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7.7. DTC'ler
= E simgesine dokunun.
DTC'ler
R 5 | o >
003000 V-pulse (B7) cikisinda hata &
000ATO CAN hatasi o
DTC kodlar hakkinda daha fazla bilgi i¢in Yardim Butonuna basin
Tam DTC'leri silmek icin buraya basin @
M= 09:19
LY 01006 i
= Arag takograf servisinden ayrilmadan énce mevcut hatalar diizeltilmelidir.
7.8. K faktor testi
= simgesine dokundugunuzda, 8400, 1318 veya 1314 model takograflarin K faktord,

G A6 adaptori ve G kablosu kullanilarak okunacaktir. Bu islev sadece Optimo'da
k Faktor testi mevcuttur.

BERl < roktor testi

Darbeler takografa gonderiliyor

» K faktoru = 8000

—_—
< ~ 13:19
- ¥ . a0
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7.9. DIL hesabi
= simgesine dokunun ve W faktorin girin. DIL anahtar ayarlari, W faktori ve K

HE]E] faktori sol tarafta goriintilenir. Bu islev takografa baglanti gerektirmez.

DIL hesabi

n DIL hesabi

W faktérand girin -~ |0

W Faktord 7569

K Faktori 7567

DIL anahtarlar 135 9

11:33
12/04/2016

> Ol B @ 5o (7 [2




L L)
Stoneridge ai
_Ssoneidse | OPTIMO =
7.10. Sabit mesafe 2
. simgesine dokundugunuzda, esnek anahtar veya isikh bariyerler gibi yardimci bir

T dizenek ile sabit mesafe lizerinde “W” faktori olciliir. B adaptorini kullanilarak
ssbemessfez  @snek anahtar veya i1sikli bariyeri dizenegi baglanir.

= Her slris igin “W” degeri gorintulenir. Komut verildigi sekilde uygun surisleri gergeklestirin.

K _ Sabit mesafe 2 (20m)
‘ Siiriis 1: W =8112 Siiriis 2: W =8112 Siiriis 3: W =8112 Siiriis 4: W=

e A noktasina sirdn

Darbeler aliniyor, B Noktasina devam edin ve Durun

= oy = 00:26
SR Y e |

= Test tamamlandi.

3 — Sabit mesafe 2 (20m)
‘ Siiriis 1: W = 8112 Siiriis 2: W = 8112 Siiriis 3: W =8112 Siiriis 4: W = 8112

Olciilen ortalama w Faktorii (8112 dar/km), bagli olan takografta
kayitli olan w faktoriine (8000 dar/km) gore %1,38 farklidir

Ortalama W =8112 dar/km K =8112 dar/km

Bu ayarlar takografa gonderilsin mi?

O 9

e o - 09:26
LA R one |

= Yuvarlak takograflar igin manuel olarak belirlenmesi gereken DIL anahtar ayarlari gérintdlenir.
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7.11. Test tamburu

= simgesine dokunuldugunda, Test Tamburu testi veya Hiz Dogrulama se¢imi
yapilabilir.

Test tamburu

s “ Stoneridge Test Tamburu

Test Tamburu | Hiz Dogrulama

0933 | |
28/01/2016 |

iy liJﬂ .J

= Arac hareket halindeyken “Hiz Dogrulama” butonuna dokunun. Test Tamburunun hizini,
takograftan okunan ve ekranda gosterilen takograf hiziyla karsilastirin.

s — Hiz Dogrulama

Hiz kontrold icin araci srdn.

Testi sonlandirmak ve programlayici menisine dénmek icin ana sayfa butonuna
basin.

03 | |

28/01/2016

DO E M5 w

|
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= Stoneridge test tamburu igin “Test Tamburu” tusuna dokundugunuzda Optimo, W ve L
faktorlerini belirler. Test tamamlandiginda bir onay ekraninin gériintiilenmesinin ardindan
sonuglar dogrudan radyo boyutlu takografa gonderilebilir.

s “ Stoneridge Test tamburu

W =8000
k =8000
[=3053

Ayarlar ara¢ durdugu zaman takografa gonderilecek

= Yuvarlak takograflar igin W, K ve L faktorleri, ayrica manuel olarak degistirilmesi gereken DIL
anahtar ayarlari gorintilenir.

n Stoneridge Test tamburu

W = 8040
k =8031
[=3000
DIL anahtarayarlann _ 1 _3 _ 9 _
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7.12. Saat testi

= simgesine dokunarak saatin dogrulugunu kontrol edin ve gerekirse UTC saatini ve
@ yerel saati dlizeltin. Yuvarlak takograflar i¢in bir saat test cihazi gereklidir ve
Saat testi yalnizca saatin dogrulugu test edilir.

= Optimo, fabrikada UTC saatine ayarlanmistir.

= Dijital takograflar igin tim saat ayarlamalari bu mentden yapilmaldir.

Saat testi

Optimo saat ve Takograf UTC Takograf yerel
tarihi saat ve tarihi saat ve tarihi

21 Mar 2016 21 Mar 2016 21 Mar 2016

Takografa Takograf saatini Yerel saati + 30

gonder test et dakikaya ayarla

Yerel saati- 30

dakikaya ayarla

73 o . 1054
o DR ef 2B I 0a/2016
7.13. PIN
. simgesine dokunun ve servis kart PIN'ini girin. Sadece SE5000 ve DTCO 1381'de

N
m mevcuttur.

PIN

n PIN'i girin

3 = S 6 7 8 9 0
e r t y u I o] p
d f g h j k l s =
v b n m 0 C i o}

10:55
21/03/2016
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7.14. Seri veri testi

. " simgesine dokundugunuzda, SE5000 icin F ve H kablolari ile A4 adaptori veya
h 2400 icin (sadece Optimo’da) X ve H kablolari ile A4 adaptori araciligiyla
takograftan okunan seri veriler gérintulenir.

SES000 Seri veri testi
T R N

Seri veri testi

Hiz 49,0 km/h Mesafe sayicisi 0,00 km

Devir kalibrasyon verisi 00000000 Motor devri bagina darbe 0

Devir 5100 Devir/dakika Olgek tipi N/A km/h

Devir band olaylan 00000000 Yol sayaci 107030,2 km

Gorev Oz Sinama 00000000 Takograf yerel saat ve tarihi 2012-09-21 09:59

RSL DIL anahtarni 11111111

Bayraklar 00000000

RSL hizs 255

DIL anahtarlan 0000000000

|

' T

21/09/2012
7.15. CANbus veri testi
= " simgesine dokundugunuzda, V kablosu ve A8 adapto6ri kullanilarak CANbus

h verileri gortntulenir.

CANbus veri
testi

B 55000 CANbus veri testi
T N

Tarih 12.09.2012 Surtict gorevi Surds

Saat 08:44 Yardimci siriict gorevi Hazir bulunma
Saat farki +02:+30 Suris1 karti Cikis

Yol sayaci 106615,5 km Surig1 zamani 0000

Trip yol sayaci 60,5 km Suris2 karti Cikis

Hiz 66,4 km/h Suriis2 zamani 0000

Saft cikis devir hizi 532,00 Devir/dakika

Asirt hiz Kapali

Suris Acik

= 09:45

s a0
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7.16. 1000m testi
= simgesine dokundugunuzda K faktori gorintilenir. Yesil onay butonuna
;0-01 dokundugunuzda test baslar ve kirmizi daire icerisinde|geri sayim sayaci
1000m testi gorunur
R A | 7
e K faktora 000
e ilk yol sayaci degeri 391139|535km
Testi baslat

Test Basladi, hiz 72 sn icin 50 km/h. Takograf hizinin 50
km/h + veya - 1 km/h oldugunu dogrulayin

e jkinci yol sayaci degeri okm

Katedilen mesafe Om Hata 0%

09:34
28/01/2016 | |

4 lilﬂ T L)

= Test tamamlandi.

O KA

e K faktori 8000
e jlk yol sayaci degeri 391139.535km
Testi baslat

Test Basladi, hiz 72 sn icin 50 km/h. Takograf hizinin 50
km/h + veya - 1 km/h oldugunu dogrulayin

e ikinci yol sayaci degeri 391140.535km

Katedilen mesafe 1000.000m Hata 0% Testi gecti

09:35
28/01/2016 | |

! Ifﬂ .J
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7.17. Sensor ayarlari
= ] simgesine dokundugunuzda, bazi takograflar lizerinde sensor tipi secimi yapilabilir.

-
w

Sensar ayarlar

= Asagidaki ekran VR2400 igindir.

= Sifreli bir sensori eslestirmek icin “Eslestir” butonuna dokunun.

n Sensor Ayar

Parametre Ayar Parametreler
Sensor eslestir Eslestir
Sensor tipi Sifreli 4 telli 3 telli Proksimite Sifreli

>

* Test tamamland.
n Sensdr eslestiriliyor n Sensdr eslestiriliyor

Sensor eslestiriliyor......LatFen bekleyin Pairing successful

1 .. m=m ! «.vor m=m

2400 2400

o]

o o W © P
S @ 270972012 > d 21/09/2012
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= 1 Ekim 2012 tarihinden sonra aktive edilen 3'lincli nesil dijital takograflar icin asagidaki ekran
gorintilenir. 2'nci hareket kaynagi, uygun CANbus veya C3 segenegi secilerek etkinlestirilir.
CANbus icin “Agir vasita” veya “Hafif arag¢” secenekleri de segilmelidir, ¢linki veriler farkh bit
hizlarinda aktarilir.

= jkinci hareket kaynagi olarak C3 secilmis ise, L faktorii degeriile orantili bir hiz faktérii girilmelidir.
C3 hiz faktoru ile iki hiz degerinin miimkiin oldugunca yakin olmasi saglanir. Tablo 1'e bakin.

= Dijital bir sensori eslestirmek icin “Eslestir” butonuna dokunun.

n Sensor Ayar

Parametre Ayar Parametreler
Sensor eslestir Eslestir
Sensor tipi Sifreli
2'nci hareket kaynagi  C3 devrede  Devre disi LR STIRERE alCallne C3 devrede
CAN CAN CAN
AR S LAl ) Agir vasita Agir vasita Hafif arag

CAN mesaji

)
N

C3 devir faktora Hiz Faktorind ayarla

@ o L e e 103

21/03/2016
Tablo 1

C3-Factor | MinimumL | MaximumlL C3-Factor | MinimumL | MaximumlL
13 1563 1688 29 3563 3688
14 1688 1813 30 3688 3813
15 1813 1938 31 3813 3938
16 1938 2063 32 3938 4063
17 2063 2188 33 4063 4188
18 2188 2313 34 4188 4313
19 2313 2438 35 4313 4438
20 2438 2563 36 4438 4563
21 2563 2688 37 4563 4688
22 2688 2813 38 4688 4813
23 2813 2938 39 4813 4938
24 2938 3063 40 4938 5063
25 3063 3188 41 5063 5188
26 3188 3313 42 5188 5313
27 3313 3438 43 5313 5438
28 3438 3563 44 5438 5563




K
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= jkinci kaynak hizinin, sanziman sensériinden okunan hiza yakin olmasi dnemlidir. Bunu
dogrulamak ve gerektiginde diizeltmek icin takografin tzerindeki yukari oka bir kez basarak
asagidaki gosterildigi sekilde ¢ift hiz kaynagi ekranini gorintileyin.

Stoneridge Electronics

= Araci 50 km/s hizda siirin ve hiz 2 ile hiz 1 birbirine olabildigince yakin olana kadar C3 hiz
faktoruni ayarlayin. Hiz 1 ile hiz 2 arasindaki fark 10 km/s'yi asmamalidir.

7.18. Takograf reset

= simgesine dokunuldugunda, Kapatma/A¢ma durumuna benzer bir reset darbesi
=r2 gonderilerek takografin bazi fabrika degerleri geri ylklenir. Optimo ekraninda
Takograf reset herhangi bir degisiklik olmaz; ancak, takograf ekraninda bir kesinti meydana

gelir.
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8. Ozel Masaiistii Testi

= Analog takograflarin masalsti testleri bazi (ilkelerde otoriteler tarafindan belirlenmistir.
Takograf servis teknisyeni 6zel hiz ve gorev test parametrelerini Optimo cihazlarina
programlayabilir. Ozel bir masaiistii testi olusturmak icin “Takograf Servisi Ayarlari” ekraninin
Uclinci sayfasina gidip bu ekrandaki “Analog masalistl testi yapilandirma”nin yanindaki
kutucugun icerisindeki yildizlara dokunun.

( n Takograf Servisi Ayarlari )

Sabit mesafe uzunlugu | 20m I
Sabit mesafe 1 [4 |
Sabit mesafe 2 [ 4 ]
Analog masaiisti test tiiri [ Standart ]

l

Analog masaiisti testi yapilandirma ([ kdokokk )

—_—
7S - 1511

22/05/2013

= SRE temsilciniz veya tedarikginizden aldiginiz PIN'i girin.

1 2 3
A
7 8 9 =
0
6 - L2

=% 2/05/2013
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* En fazla 15 Hiz Testi adimi girmek icin “Ozel” digmesine dokunun.

n Analog Masaiistii Test Ayarlarn )

Standart | = Ozel

Masatsti test tipini secin.

Hiz Testi - Adim 1

Hiz Testi - Adim 2

Hiz Testi - Adim 3

Hiz Testi - Adim 4

Hiz Testi - Adim 5

Hiz Testi - Adim 6

—_— — — e — e — —
— L JijL_ L JjL_ i J__J] el

Hiz Testi - Adim 7

—

= Her Hiz Testi adiminin yanindaki bos kutucuga dokunun, ardindan sonra hiz ve adim siiresini
girin.

n Hiz Testi Girisi

Liitfen bir hiz girin 40 \ km/h

Litfen bir siire girin 60 \ Saniye

1| 2| 3
a || s |6
7 | s || o ||

:

Y

1513
” >, .
(J 22/05/2013
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= Bir adimi silmek i¢in 6nce kirmizi kutucuktaki ¢carpiya ve sonra ¢op kutusu simgesine dokunun.
n Analog Masaiistii Test Ayarlarn )
Masalisti test tipini secin. | Standart | el |
Ay
Hiz Testi - Adim 1 | 60 saniye icin 40 km/h \ |8
Hiz Testi - Adim 2 [ 60 saniye icin 0 km/h \-PB
Hiz Testi - Adim 3 [ 60 saniye icin 60 km/h \ &3
Hiz Testi - Adim 4 [ 60 saniye icin 100 km/h 'm <
Hiz Testi - Adim 5 [ 1
Hiz Testi - Adim 6 ( ]

Hiz Testi - Adim 7 [ \

o 15:14
Ut 22/05/2013

= TUm Hizlar girildikten sonra en fazla 5 goérev adimi girmek igin sag Gstteki kirmizi oka dokunun.
Bir “Gorev Testi” adiminin yanindaki bos kutucuga dokunun.

( n Gorev/Siire ayarlar )

Gorev Testi - Adim 1

Gorev Testi - Adim 2

Gorev Testi - Adim 4

—J L Jj_J_J

[
[
Gorev Testi - Adim 3 (
[
[

Gorev Testi - Adim 5

= 1514

T3 U
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= Gerekli Goreve dokunun ve sonra test siiresini girin.

n Gorev Test Girisi

Liitfen bir gorev secin h

Litfen bir siire girin |60 lSaniye

Bl ¢ |5 | s |l
BN :]- "
Bl o -
? . i 1514

v 22/05/2013

= Son Gorev testi de girildikten sonra sag Ustteki kirmizi oka veya Ana Sayfa butonuna dokunun.

( n Gorev/Siire ayarlari

v

Gorev Testi - Adim 1 60 saniye icin Calisma

Gorev Testi- Adim 2 60 saniye icin Hazir bulunma

Gorev Testi - Adim 4

Gorev Testi - Adim 5

—J N J

[
[
Gorev Testi- Adim 3 [ 60 saniye icin Dinlenme
[
[

" i 15:15
(J =T 22/05/2013

* Bdylece, Analog Masalistii testi yapildiginda “Ozel Masaiistii Testi” bashig gorilecektir. Radyo
boyutlu analog takograflarda, “Otomatik Gérev” Agik veya Kapali olarak segildikten sonra,
ekrandaki komutlar takip edilerek masausti testi gergeklestirilir.
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9. SE5000CS - Konfiglirasyon Sistemi

= simgesine dokundugunuzda, Optimo “Takograf tiiri belirleniyor” mesajini gosterir ve
bir SE5000 takografin bagh olup olmadigini kontrol eder. KRM {iriin kodlu SE5000
takograflar, takilacagi aracin marka ve tiplerine gore konfiglre edilebilir.

= Aktive edilmis bir takografi yeniden konfiglire etmek igin gecerli bir takograf servis karti takilmali ve
PIN girilmelidir.

* istediginiz arag Ureticisini secebilir veya takografin konfigiirasyonunu kontrol etmek i¢in "Takografi
dogrula"” butonunu secip, seri numarasini girebilirsiniz.

— Ureticiyi secin )
B
. () DAFE  edfF
LSRN caetano | CITARO <d
EvoBus e HUMMER 1‘1 ‘b ISUZ@l.>J
b, Lol o risbus
= <
IVECO LN | & D A
AL mazoa MERCEDES |  MITSUBISHI
Takografi dogrula l

9:04 AM

T, A
T 972012 | |

= Dogrulama basaril olursa, konfigiire edilmis takografin arag marka ve modeli gérintdlenir.

_ Takografi dogrula )
Seri numarasi Uretici ERF
281488 Model NON-ADR

Yil 2005-ON

goaAM ||

5 gz ||
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* [stenen ara¢ markasina gore takografi konfigiire etmek icin Ureticinin simgesine dokundugunuzda,
ilgili arag tiplerinin listesi goruntilenir.

¢ EREER o >

NON-ADR 2005-ON

204AM |
9/17/2012

= Uygun arag tipi secildiginde, ekranda Optimo’nun takografla haberlestigi mesaji gérilir. Kisa bir
slire sonra sonug gorintilenir.

¢ KA. >

SE5000

Optimo su anda takograf ile
haberlesiyor

204 AM |

9/17/2012

¢ KN )

SE5000

Konfigtirasyon tamamlandi

204AM |
9/17/2012
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10. 1381CS - Konfiglirasyon Sistemi

= simgesine dokundugunuzda, “Konfiglirasyona baslamadan dnce 1381 Takografin
(evrensel model rev 2.1) kablolu bir baglanti kullanilarak baglandigindan emin olun.”
m‘@ mesajl gorintilenir. 1381 konfiglirasyonunda kablosuz baglanti kullaniimamahdir.

= Ardindan Optimo, 1381 takografin baglantisini kontrol ederken “Takograf tiri belirleniyor” mesajini
gosterir. 1381 takograflar farkh arag tipleri igin konfiglire edilebilir.

= Aktive edilmis bir takografi yeniden konfiglire etmek igin gecerli bir takograf servis karti takilmali ve
PIN girilmelidir.

* |istediginiz arag Ureticisini secebilir veya takografin konfigiirasyonunu kontrol etmek i¢in "Takografi
dogrula"” butonunu secip, seri numarasini girebilirsiniz.

n Ureticiyi segin

i

KENWORTH

IVECO

&

TEMSA

o
{
pae | € | pobs |
ALEXANDER

DENNIS DENNIS EAGLE HINO

Lo D18 e SOt

MERCEDES RENAULT

ZZ vDOo Useon :@

Donanim numarasi: 1381.2210309003 Takografi dogrula
Seri numarasi: 00000000003380154 ‘
3 _ . 0831
> =i 21/03/2016

= Dogrulama basaril olursa yapilandiriimis takografin Giretim bilgileri ve modeli gériintilenir.

n Takografi dogrula )

Seri numarasi Uretici VDO

3380154 Model GENERIC CAN1

08:33

me
21/03/2016
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* [stenen ara¢ markasina gore takografi konfigiire etmek icin Ureticinin simgesine dokundugunuzda,
ilgili arag tiplerinin listesi géruntilenir. 1381 Evrensel Modeli segin ve sonra hedef arag tipinizi segin.

¢ EREE oo >

=

= o

08:33
21/03/2016

= Uygun arag tipi secildiginde, ekranda Optimo'nun takografla haberlestigi mesaji gorilir. Kisa bir
slire sonra sonug gorintilenir.

( n Takograf konfigiirasyonu )

1381
O

Veri génderiliyor 6 /112
Optimo su anda takograf ile haberlesiyor

08:34
21/03/2016

( n Takograf konfigiirasyonu )

1381

Konfigtirasyon tamamlandi

08:34
21/03/2016
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11. Uygulama Sayfalan

Do
me,l

simgesine dokundugunuzda, takograflarin ve Elektronik Hiz Sinirlayicilarinin (ERSL)
farkh arag tiplerine nasil takilacagi konusunda bilgiler verilir.

Gerekli uygulama sayfasi tiriine dokunun.

n Uygulama sayfasi tiirii

Analog

—
N
¥

Uygun Uretici simgesine dokunun.

‘Ir

11:27
21/03/2016

< n Ureticiyi segin )
T\ A
m 2 ~ DAE
AN caetano  C/ITARO | cirroEn
o
( 3 Vs
DAIMLER @
\ JERF | EvoBus @ @EL C Tord
DENNIS EAGLE
@ Z5)h | IVECO )
HUMMER J
ol HYUNDAI IRISBUS ISU2uU IVECO eep
Ra»>
@GR @ = L) © DA
mazoa MERCEDES MITSUBISHI

—
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= Dogru ara¢ modeli simgesine dokunun.

EXCURSION 2005-SON.

RANGER-4X2-5-VITES-
RADYOLU 2007-2012

RANGER-4X4-5-VITES-

RADYOLU 2007-2012

RANGER-5-SPEED 2012-
SON.

RANGER-MANUAL 2006

RANGER-4X2-5-VITES-
RADYO-YOK 2007-2012

RANGER-4X4-5-VITES-
RADYO-YOK 2007-2012

RANGER-5-VITES 2006

RANGER-OTOMATIK
2007-2012

TOURNEO-CONNECT
2006-SON.

= Gereken teghizat kiti ve montaj talimatlarini iceren uygulama sayfasi goriintilenir.

11:31

o |me
©) £ v ’ 21/03/2016

¢ EEXREER viita! > Ford > Ranger-4X2-5-Vites-Radyo-Yok 2007-2012

VEHICLE MANUFACTURER

FORD

MODEL Ranger (No Radio Kit)
YEAR OF MANUFACTURE 2007 on

ENGINE TYPE Duratorq
TRANSMISSION Mazda 4x2

VOLTAGE 12v

PARTS LIST
SES000 TACHOGRAPH

QUANTITY
] 1

STONERIDGE DIGITAL KIT FOR THIS VEHICLE: 7800-081

STONERIDGE PART NO.

8.27 x11.69 in < [

—
=~
(4

11:32
21/03/2016
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12. Capraz Referans Tablolari

I@ simgesine dokunuldugunda, baska marka takograf ve sensorler ile Stoneridge

esdegerleri arasinda capraz referans tablolari olusturulur.
rereransy

Arama i¢in uygun metin veya saylyi yazin.

n Capraz referans

23] allsfef7]sls]o ]|kl
afwlelefefylolofolfe |kl
2 | s o fefofnlsfefi]s KoY
z [ e v o fnfmfofe]i]oKl

Aranilan metni veya sayiyi igeren tim 6gelerin bir listesi géruntilenir.

( n Capraz Referans: arama sonuglari )

Stoneridge parga no. Rakip firma parga no. Arag Ureticisi

5001KRM 1381.4210309002 VDO

5001KRM 1381.4210309004 VDO

5002KRM 1381.0010000009 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000010 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000011 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000012 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000014 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000017 MERCEDES )
5002KRM 1381.0010000018 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000020 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000022 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000023 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000024 MERCEDES

5002KRM 1381.0010000026 MERCEDES

5002KRM s38ssssssansssnssssy 1381.0010000027 | MERCEDES

5002KRM 1381.0010009002 MERCEDES

OGRS S S S e e aseasansaseas 1381.0010009003 | RGeS S S S e aaseasaasassassasy
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13. Tako Degis Tokusu

. simgesine dokundugunuzda, bagli olan takografin tipi goriintilenir. “Oku” veya
@ “Gonder” secenekleri gosterilir. Bu islev, takograf soklilmesi ve yenisinin takilmasi
“‘-'%'&5 isleminin kesintisiz ve hizli olmasini saglar. Ayni model takograf degisikliginde tim

parametreler aktarilir. Capraz tipler arasinda degisim oldugunda yalnizca kalibrasyon
parametreleri aktarilir.

= Not: Tako degis tokus islemi yapilmadan 6nce yeni takograf konfiglire edilmelidir. Dijital takograflar
icin konfiglirasyon islemi, takograf aktive edilmeden dnce yapiimalidir.

( n Tako Degdis Tokus

Bir SE5000 takografa baglandiniz, bu takograftan verileri okumak mi, ya da bu
takografa verileri gondermek mi istiyorsunuz

Oku

Gonder

2 851
9 LN
[ 14/092012 |

= “Oku” butonuna dokundugunuzda, Optimo takografin verilerini okur ve saklanan verileri
gorintilemek icin secenek sunar.

( n Tako Degdis Tokus

SE5000'den okunan

Kaydedilmis SE5000 verileri gosterilsin mi? :
SE5000

e B2 ||
w4 S 03 o2 ||
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= Saklanan bilgileri goriintilemek igin takograf butonuna dokunun.
Not: Verileri gondermeden 6nce goriintilemeniz gerekmez.

( Ek 1B Parametreleri )

W faktori 7952
K faktora 7952
Yiiksek ¢oziintrlikli toplam ara¢ mesafesi 1137,965 km
Takograf yerel saat ve tarihi 12:50 14.09.2012 00:30
L faktora 3000
Lastik ebadi 16inch
Sonraki kalibrasyon tarihi 25.12.2012
Tescil eden tye iilke UK
Arac plaka numarasi abc123
izin verilen hiz 0
0 om0 M

14/09/2012 |

=  “Gonder” butonuna dokundugunuzda hangi takografin bagl oldugu ve hangi takograf bilgilerinin
génderilecegi konusunda secenekler goriintiilenir. Uygun butona dokunun. islem tamamlandiginda
bir onay isareti gorintilenir.

( n Tako Degis Tokus

Bir SE5000 takografa baglandiniz
Hangi takografin verilerini géndermek istiyorsunuz?

SE5000

3 Bs2 |
e &« Q
14/09/2012

A ] 7 )

SRV

SE5000 SE5000

5 1352 ||
e A g g
14/09/2012 |
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14. Sensor Testi

simgesine dokundugunuzda sifreli sensoérleri veya kablolari test etme ya da

@ sensérden bilgi alma imkani verilir.

S Not: Optimo Light veya Optimo?'de mevcut degildir.

n Sensor ve kablo testi

Sensor testi Sensor Bilgileri Kablo testi

= “Sensor testi” butonuna dokundugunuzda hangi kablonun kullanilacagi ve sensére nasil
baglanilacagl konusunda talimatlar gértntilenir.

n Sensor testi

Sensoru bir sensor kablosu ile 6nce D Kablosuna (7780-982), sonra A6 Adaptorine baglayin.
Adaptori Optimo'nun A girisine takin. Sensor ucunu gosterilen girintiye tutun. Sensorden sinyal
algilaninca test otomatik olarak baslayacaktir.

Sensor testi |

T
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Sllabely ii=id)

= Sensori gosterildigi gibi baglayip cihazin sol altindaki girintiye tuttugunuzda test baslar. Sensérde
hafif bir titresim hissedilir ve sonugclar gorintilenir.

Speedinto sensor 25 km/h

Speed from sensor 25 km/h




Sllabely ii=id)
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= "Kablo testi” butonuna dokundugunuzda sifreli kablolari test etme konusunda talimatlar
goruntilenir. Gosterildigi gibi, C1 konnektoriini sari sokete ve diger ucunu C2 soketine baglayarak
Optimo'ya baglanin. Sag Ustteki kirmizi oka dokundugunuzda sonug goriintilenir.

EJZEE -

Connect the sensor cable using cable C1 and adaptor C2 to the
unit as illustrated

Cable test

( — Kablo testi

Kablo testi : Testi gecti
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Sllabiely ii=d)
|

=  “Sensor Bilgileri” butonuna dokundugunuzda, bagh Sensor ile ilgili seri numarasi gibi bilgiler
goéruntulenir. Optimo?'de bu islev icin gereken kablo ayrica temin edilmelidir.

n Sensor Bilgileri )

Seri numarasi 1494489780
Uretim tarihi 5/2005
Sensor tipi 20
Uretici Continental Automotive GmbH

T
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Ereni]
|

15. Test Tamburu Freni

= Test Tamburunuz Optimo'ya kablosuz olarak bagli ise yeni Test Tamburu Freni simgesi gorlinecektir.

= - simgesine dokunuldugunda, Optimo araciligiyla Test Tamburu freni uygulanabilir
IE@ veya birakilabilir.
IR=a aianlsisfos
|

Test Tamburu Freni

Lutfen freni uygulamak veya birakmak icin asagidaki seceneklerden birini segin:

Freni Uygulayin O
Freni Birakin (- O-)

= Baslangicta her iki buton da aktif olacaktir, ¢linkii sistemin frenin o anki durumu hakkinda bilgisi
olmayabilir.

= Freni Uygula butonuna dokundugunuzda tamburun freni cekilir ve yalnizca Freni Birak secenegi aktif
kalir. Ayni durum diger buton igin de gegerlidir.

YA Test Tamburu Freni

Litfen freni uygulamak veya birakmak icin asagidaki seceneklerden birini segin:

Freni Birakin (- O-)

11:40
21/03/2016

(e O NP 59 G 2
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16. Uriin Yiikseltme

= Stoneridge'in verdigi linklere tiklayarak ylikseltme dosyalarini internetten bir USB depolama
cihazina indirin.

= Yikseltme dosyasinin oldugu USB bellegini harici bir porta baglayin. Optimo USB bellegi tanidiginda
bir pencere aglilabilir; bu pencereyi kapatin.

. @ simgesine dokundugunuzda hem mevcut versiyon hem de yeni versiyon gorintulenir.

Ui
Vi

= “Ylkselt” butonuna dokunun ve komutlari uygulayin.

n Uriin Yiikseltme

LutFEnbitin OPTIMO uygulamalarinin kapali oldugundan emin olun

Litfen O

IMO yiikseltme dosyasini igeren USB bellegi takin
arasi: 0000000000
Uriin Yikseltme: 4.0.0.15

Optimo Seri
Versiyon: 3.1.0.10

Yikseltmeyi gerceklestirmek icin buray tikl:

7
1141
— 9o - T2 il L
Y @ oL B 0a/a0t6

= Optimo USB cihazini tanimazsa, cihaz yoksa veya hatali bir yiikseltme ise “Hata” yazisi gérintulenir.
Bu durumda USB cihazinin dogru sekilde takildigindan ve dogru yikseltmenin mevcut oldugundan
emin olun.

n Uriin Yiikseltme

Litfen bitin OPTIMO uygulamalarinin kapali oldugundan emin olun
LitFen OPTIMO yikseltme dosyasini iceren USB bellegi takin
Optimo Seri Numarasi: 0000000000

Versiyon: 3.1.0.10  Uriin Yiikseltme: Tespit Edilemedi

Yikseltmeyi gerceklestirmek igin burayi tikl

e "
(32 @ ol L e 12

21/03/2016
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Ek A — Kablo ¢apraz referans tablolan

Bu tablo, Optimo paket iceriginde verilen adaptorlerle birlikte ile kullanilabilecek (MKII kitinde de yer alan)

kablolari listeler. Not: Optimo Light igin yalnizca A8 mevcut

Parga Aciklama Kablo Tanimlamasi Mevcut DIN Adaptor A
Numarasi Konnektori veya B
7780-981 Takograf Siirtis Kablosu KABLO C 6 yollu A-6
7780-982 Arac Sensor Baglanti KABLO D 6 yollu A-6
Kablosu

7780-983 PPR/Motor Devir KABLO E 6 yollu A-6
Kalibrasyon Kablosu

7780-986 Seri Veri Cikis Adaptor KABLO F Kablo H ile birlikte A-4
Kablosu kullanin

7780-984 Jak Soketi Baglanti Kablosu KABLO G 6 yollu A-6

7780-989 Seri Data Baglayici Kablosu KABLO H 4 yollu A-4

7780-987 Adaptor Kablosu (1400) KABLO K 6 yollu A-6

7780-988 Adaptor Kablosu (1314) KABLO L 6 yollu A-6

7780-974 Motometer Darbe KABLO M Kablo C ile birlikte A-6
Adaptori kullanin

7780-980 Motometer Programlama KABLO N 8 yollu A-8
Kablosu

7780-979 1319 Jak Soket Adaptor KABLO O Kablo G ile birlikte A-6
Kablosu kullanin

7780-973 1319 Programlama Kablosu KABLO P 8 yollu A-8

7780-975 Motometer Devir Adaptori KABLO Q Kablo G ile birlikte A-6

kullanin

7780-978 Yassi Tel Kablo Adaptori KABLO S Kablo G ile birlikte A-6
8400 kullanin

7780-977 Yassi Tel Kablo Adaptori KABLO T Kablo H ile birlikte A-4
1314 kullanin

7780-936 2400 Programlama Kablosu KABLO U 8 yollu A-8

7780-956 2400 Canbus Veri Kablosu KABLO V 8 yollu A-8

7780-952 MTCO Programlama KABLO W 8 yollu A-8
Kablosu

7780-955 2400 Seri Veri Adaptor KABLO X Kablo H ile birlikte A-4
Kablosu kullanin

7780-810 Dijital Programlama KABLO Z 8 yollu A-8
Kablosu

7955-938 Saat Test Cihazi 8 yollu A-8

7955-777 Esnek Anahtar 4 yollu B

7780-948 Kienzle Lazer Cihaz 4 yollu B
Adaptori

7500-008 Test Tamburu Kablosu 4 yollu B

7780-949 2400 Yass! Kablo Baglayicisi
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Mevcut islevler ve gerekli demetler

Takograf  VR2400 VR8400 VR8300 VR1400 K1324 K1319 K1318 K1314 Motor SE5000 DTCO Smar-

islev meter tach
EGK100
Test U veya G+J G+) K w G+0+J G+) G+)J N Z veya z z
Tamburu D veya D veyaD veya veya veya D veya veya
D D L D D
Sabit U veya G+J G+J K w G+0+) G+J G+J N Zveya z z
Mesafe 1 D veyaD veyaD veya veya veya D veya veya
D D L D D
Sabit U veya G+) G+J K w G+0+) G+) G+)J N Z veya z z
Mesafe 2 D veyaD veyaD veya veya veya L D veya veya
D D D D
Masaiistii C G+S+) C K Cveya G+0+) G+S+] G+T+ C+M z z z
Testi veya C (¢} veyaC veyaC veyal veyaN
Hiz U veya G+S+J C K w G+0+)] G+S+)] G+T+) C+M VA VA z
Similatériu C veya C veyaC veyaC veyaC veyal veyaN
RPM Darbe E E E - w - E - N - - -
Testi
Saat Testi u Saat Saat = W Saat Saat Saat N z z z
Test Test Test Test Test
Cihazi Cihazi Cihazi  Cihazi  Cihaz
Tako u G+J - - w - - - N - - -
Kontrolii veya C
Tako u - - - w - - - - z z z
Belirleme
DTC u - - - w - - - - z z z
Okuma/
Silme
Tiim u G+J - - w P - - N z z z
Verileri
Gonderme
Veri u - - - w P - - N z z z
Degistirme
Tiim u - - - w P - - N z z z
Verileri
Okuma
Tako - G+) - - - - - - - - - -
Program
lama
K Faktorii = G+ - = - G+0O+) G+ G+) = = = =
Testi
Eslestirme - - - - - - - - - z z -
/ Test Etme
Saat / - - - - - - - - - z z z
Tarih
PiN Girme - - - - - - - - - Z - -
Not:

(1) Sabit Mesafe 2 ayrica Esnek Anahtar veya isikh bariyerler de gerektirir.

(2) DIL Hesabi, Takograf Segimi ve Sensor Se¢imi herhangi bir baglanti gerektirmez.
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Ek B — Programlanabilir Parametreler
Programlanabilir Parametreler Erisim VR240 DTCO  Kienzl
Gériintiilenen Agiklama Okuma/  SE5000 ‘Nz Actia  Efkon
. 0 1381 1324
metin Yazma
Sistem Tedarikgisi Tanimlayici R X X X X X
ECU Uretim Tarihi R X X X X X
ECU Seri Numarasi R X X X X X
Sistem Tedarikgisi ECU Donanim
R X X X X X
Numarasi
Sistem Tedarikgisi ECU Donanim
-~ R X X X X X
Sudrim Numarasi
Sistem Tedarikgisi ECU Yazilim
R X X X X X
Numarasi
Sistem Tedarikgisi ECU Yazilim
-~ R X X X X X
Sudrim Numarasi
Sistem Adi veya Motor Tipi R X X X X X
W-faktorii Tasit Karakteristik W Faktora R/W X X X X X X
K-faktori K-faktora R/W X X X X X
Yol Sayaci Toplam Tasit Mesafesi R/W X X X X X X
Giincel saat + Saat / Tarih
Giincel tarih + R/W X X X X X
Saat farki
L-faktorii Lastik Cevresi L faktori R/W X X X X X X
Lastik ebadi Lastik Ebadi R/W X X X X
Sonraki Sonraki Kalibrasyon Tarihi
Kalibrasyon R/W X X X X
Tarihi
Tasitin Tescil Tescil Eden Uye Ulke
s R/W X X X X
Edildigi Ulke
VRN Tasit Plaka Numarasi R/W X X X X
izin Verilen Hiz izin Verilen Hiz R/W X X X X X
VIN Tasit Sasi Numarasi R/W X X X X X X
CANBus A-CAN Uzerinde CAN Etkinlestirme
R/W X X
Devrede
CAN A-CAN Uzerinde CAN Sonlandirma
R/W X
Sonlandirma
CAN trip CAN Trip Sifirlama Hizmet Bileseni
o, R/W X
sifirlama Kimligi
CANBuS tipi TCO1 Mesajinin iletim Yenileme
R/W X X X X
Hizi
Kalp Atisi Reset Kalp Atigi Sifirlama Mesaji
P At pAtS ) R/W X X X X
O/P saft faktort  Saft Cikisi DonUs Basina Darbe R/W X X X X X X
Arka Aydinlatma  Ekran Arka Aydinlatmasi Segimi
o R/W X
Segimi
Aydinlatma Aydinlatma Diizeyi
Y_ . i i R/W X
Duzeyi
Aydinlatma Aydinlatma Farki
Y Y R/W X
Sapmasi
Aydinlatma Aydinlatma Girisi, (A2/CAN
yelr y si, (A2/CAN) R/W x
Girigi
Hiz Cikis faktéri D6 Faktord (hi gostergesi faktori) R/W X X
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N Pr?gramlanabilir Parametreler Erisim VR240 DTCO  Kienale
Gort::::nen Agiklama o\::;mz/ SE5000 0 1381  13pq Actia  Efkon
D6 ucu islevi D6 Ucu islevleri, (Hiz Darbesi
R/W X X
Cikist)
D6 ucu islevi D6 ucu R/W X
B3 ucu filtresi Hiz sensor sinyalindeki filtre (B3 R/W X
girisi)
D5 ucu islevi D5 Ucu Etkinlestirildi, (Hiz
R/W X
Cikisinda)
D4 ucu iglevi D4 Ucu Islevleri, (Genel Uyari R/W 5 5
Cikisi)
D7 ucu islevi D7 Ucu Etkinlestirildi, (K-line Arka) R/W X
C1 ucu islevi C1 cikisindaki ayarlar R/W X
Devir Giris Devir Giris, (C3/CAN) R/W X X
C3/CAN
RPM Faktori Rpm Faktord, (C3 faktori) R/W X X X
Seri Veri Cikisl Seri Veri Cikisi, (D8 islevleri) R/W X X
Dusik hiz Limiti  Dusuk Hiz Limiti R/W X X
Kontak Etkinligi Kontak agma/kapamada etkinlik R X
Degisimi degisimi
Kontak Kontak Agma/Kapamada etkinlik
Acik/Kapali R/W X X
Etkinligi
Tercih Edilen Dil  Varsayilan Dil R/W X
Servise kalan Servise Kalan Hafta R/W X X X X
Montaj tarihi ECU Montaj Tarihi R/W X X X X
Sonraki Sonraki kalibrasyona kalan giin
Kalibrasyon sayisl R/W X
Oncesi
Asiri Hiz Oncesi Asirt Hiz Oncesi uyari (saniye) R/W X
Ekran islevi Ekran islevi R/W X
RD Etkinligi Uzaktan indirme etkinlestirme R X
Durumu durumu
RD Kartina Uzaktan indirme kartina yazma
R/W X
Yazma
RD CAN Uzaktan indirme C-CAN
i _ R/W X
Konfiglirasyonu Konfiglirasyonu
Uzaktan Uzaktan indirmeyi gbsterme
indirmeyi R/W X
Gosterme
CAN uyandirma  CAN uyandirma R/W X
2. hareket kaynagi R X
2. hareket kaynagi, izin verilen fark R/W X
2. hareket kaynagi, hiz farki R/W X
2. hareket kaynagi, CAN mesaji R/W X
C3 hiz faktoru R/W X
Ek Olay Kaydi D1 D2 Kaydinin Kullanimi R/W X
Motor Hizi Kaydi  Motor Hizi Kaydinin Kullanimi R/W X X
VRESD AU Motor Devir Araliklari R/W X
Tasit Hizi Kaydi Tasit Hizi Kaydinin Kullanimi R/W X
VRVSD AU Tasit Hiz Araliklari R/W X
Maksimum Maksimum Garanti Suresi R X
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N Pr?gramlanabilir Parametreler Erisim VR240 DTCO  Kienale
Gort::::il:nen Agiklama ovkab;:‘;/ SE5000 0 1381  13pq Actia  Efkon
Garanti
Garanti Garanti Gegerlilik Stresi R X
Gegerlilik Suresi
Garanti Stresi Garanti Suresi R/W X
Yazma sayisi Garanti Suresi yazma sayisi R X
Garantisi
Etkinlestirme Etkinlestirme siresi : .
Suresi
Isik Azaltma Isik azaltma modu
- R/W X
Girisi
CAN Isik Can Isik azaltma modu
A R/W X
Azaltma Girisi
Isik Azaltma Isik azaltma parametreleri
Parametreleri. R/W X
Isik azaltma 6n Isik azaltma modu 6n ayari
R/W X
ayar kaydi
K-line Hiz Gostergesi cikisi R/W X
Motor devri basina darbe R/W X
CANbus RPM R/W X
RPM Ekrani R/W X
Yol sayaci 6n sifirlari R/W X
Asiri hiz yanip sénmesi R/W X
Asiri hiz R/W X
Mdsteri Tipi R/W X
Cift Aks R/W X
Cift Aks orani R/W X
Yardimci stirici otomatik gorevi R/W X
7 glinliik cikarma PiN'i R/W X
Kontak agik kaydi R/W X
DTC'ler etkin R/W X
4. grafik izi R/W X
Analog Devirler R/W X
Devir Bant Limitleri - Dlstk Gug
R/W X
Bandi
Devir Bant Limitleri - Ekonomi
R/W X
Bandi
Devir Bant Limitleri - K6t Ekonomi R/W X
CANBus tipi CANbus Tipi. Bu, ECU Donanim R/W X
Numarasinin bir pargasidir
Servis Kodu veya Test Cihazi Seri
w X X X
Numarasi
Programlama Tarihi W X X X
Kalibrasyon Ekipmani Seri
Numarasi veya W X X X
Kalibrasyon Tamirhane Kodu
Kalibrasyon Tarihi W X X X
Kalibrasyon Ekipmani Yazilim
W X X X

Numarasi
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Ek C — Optimo Hata Kodlari
Uygulama Kodlari

UYGULAMA Hata Kodu

MK3 Programlayici 0x00** 01-10/1F/20-29 /DO - FF kodlari gecerlidir
SE5000 Konfigilirasyon Sistemi | Ox01** 01-10/1F /DO - FF kodlari gegerlidir
Tako Degis Tokusu 0x02** 01-10/1F/ DO - FF kodlari gegerlidir
Sensor Testi 0x03** 01-10/ 1F kodlari gegerlidir
Uygulama Sayfalari 0x04** DO - FF kodlari gegerlidir

Gapraz Referans 0x05** DO - FF kodlari gegerlidir

Atolye Ayarlari 0x06** DO - FF kodlari gecerlidir

Kalibrasyon 0x07** DO - FF kodlari gegerlidir

Uriin Giincellemesi 0x08** C1 kodu gegerlidir

Taksimetre 0x09**

DTCO1381 Konfiglirasyon Ox0A**

Sistemi

Kablosuz Frenleme Ox0B**
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Belirli Hata Kodlari

Address

Error Category Error Category

Code Code

0x**01 Comms Timeout 0x**20 | Tacho Value Out Of Range

0x**02 Transfer Aborted Returned 0x**21 | Upload Not Accepted

0x**03 General Reject 0x**22 | Requested Data Unavailable

0x**04 Security Access Denied 0x**24 | Tacho Not In Correct Mode

0x**05 Request Out Of Range Returned 0x**25 | Data Parameter Not Accepted

0x**06 Service Error 0x**26 | Pin Timeout Has Occurred

0x**07 Tacho Type Incorrect 0x**27 | No Card Detected In Tacho

0x**08 Can Or Serial Data Timeout 0x**28 | Incorrect Card Type In Tacho

0x**09 IF Board Comms Error 0x**29 | Invalid Pin Entered Into Tacho

0x**0A PC Comms Port Error 0x**C1 | Product Upgrade Error

0x**0B Function Not Supported, 0x**D0 | Cannot Connect To Or Retrieve Data From
App Database

0x**0C Renesas Frequency Calibration Error 0x**D1 | Data Not Found In App Database

0x**0D Invalid Key Ox**DF | General Data Error

0x**0E Number Attempts Exceeded Ox**EO | C8051 Init Error

Ox**OF Required Time Delay Not Expired Ox**E1 | C8051 Wrong Device ID

0x**10 Sub Not Supported Invalid Format Ox**E2 | C8051 Not Blank

0x**11 Sub Not Supported Inactive Session Ox**E3 | C8051 Flash Update Failed

0x**12 Svc Not Supported Inactive Session Ox**E4 | IF Board Firmware Upgrade Error

0x**13 Svc Not Supported Inactive Diag Mode Ox**EF | IF Board Firmware Error

0x**14 Transfer Data Suspended 0x**FO | Unit Not Calibrated Error

0x**15 General Programming Failure Ox**F1 | Logging Error

0x**16 Incorrect Msg Len Or Invalid Format Ox**F2 | Calibration Result Error

Ox**17 Bad Checksum lllegal Byte Count Block 0x**F3 | Touch Screen Software Not Found

Transfer
0x**18 Target Address Not This Device Ox**FE | EULA Not Signed
0x**19 Data Received From Unknown Source Ox**FF General Error




